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1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejSifwymagania dotyeae wykonania i odbioru
robét zwiazanych z wytyczeniem trasy wodagu i jego punktéw wysokiiowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasgis
wodochgowej oraz wztow na jej trasie.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokgciowych

W zakres robét pomiarowych, zygianych z odtworzenie trasy i punktow wysédéiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystkaego punktéw gtownych osi trasy oraz
punktéw wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punkté&wyjznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysakowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposdb trwahhrooa ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiagy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania ogdhie”1.4.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dhegokoto 0.50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mi€& srednic; od 0.15 do 0.20 m i dlugoi od 1.5 do 1.7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniangrednicy od 0.05 do 0.08 m
i dtugasci okoto 0.30 m, a dla punktéw w nawierzchni utwamdej- bolce stalowsednicy 5 mm

i (;I’rugoéci 0od 0.04 do 0.05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugasci okoto 0.50 m i przekroj prostatay.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST S-0000M/magania ogolne” .
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3.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z oboaaujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegepd zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktoéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora o wszelkich é&dach wykrytych w
wytyczeniu punktoéw gtéwnych trasy i (lub) reperéeboczych. B¢dy te powinny by usunete na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&bone w dokumentacji projektoweg godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Yeeli Wykonawca stwierdzie rzeczywiste r@ne terenu istotnie
roznia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym
Inspektora. Uksztattowanie terenu w takim rejornepowinno by zmieniane przed pogiiem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora. Wszystkieoty dodatkowe, wynikage z ré@nic rzednych
terenu wykonanedala na koszt Zamawiagego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora oznaeza,
roboty dodatkowe w takim przypadku ofpei Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inspektora.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punfgtgrednie osi trasy mugady¢ zaopatrzone w
oznaczenia okétajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw.
Forma i wzor tych oznacagowinny by zaakceptowane przez Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznasze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo, zostanzniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgesekonieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne rdi&igtowej realizacji robot, nakg do obowizkdéw
Wykonawcy.

3.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osaeky i punktow wysokasciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne ramy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@klowhzane do punktéw pomocniczych, poto-
zonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odlegtqpomiedzy punktami gtdownymi na
odcinkach prostych nie me przekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery roboczy) wzdhosi trasy.
Maksymalna odlegkt migdzy reperami roboczymi wzdiirasy wodocigu powinna wynogi500 m.
Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robot zaganych z wykonaniem trasy wodegu i obiek-
tow towarzyszcych. Jako repery robocze ima wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych
budowlach wzdta trasy wodocigu. O ile brak takich punktow, repery robocze maleatazy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stafoh, osadzonych w gruncie w sposéb wyklucza-
jacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora.

Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyrowna-
niu byt mniejszy od 4 mm/km, stoggjniwelacg podwojra w nawizaniu do reperéw patwowych.
Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dnej.
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3.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o Dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okidonej w Dokumentacji Projektowe.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej nico 50 metrow. Dopuszczalne
odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stsudo Dokumentacji Projektowej nie treoby¢
wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do rdnych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt. 2.1.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robét zapi je odpowied-
nimi palami po obu stronach osi, umieszczonych paaic robot.

4. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

4.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

4.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgdowych,

nalezy prowadz¢ wedtug ogéinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK

(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w54.

5. ODBIOR ROBOT

5.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST S-00.08@@nagania ogolne” pkt. 5.

5.2. Sposo6b odbioru robét

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikow

pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli gerginej, ktére Wykonawca przedktada
Inspektorowi.

6. PRZEPISY ZWIAZANE

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdélne zasady wykanya prac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeestycji, Gtdwny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowé#opaa, GUGIK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysakowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK 1983.
. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacy{pldGiK 1983.
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