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bhp. - bezpieczestwo i higiena pracy



1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecaniej (OST) § wymagania
ogolne dotycgce wykonania i odbioru robét drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna stanowi olmawjaca podstaw opracowania
szczegOtowe] specyfikacji technicznej stosowanekojadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogaakjewddzkich,
powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmuymagania ogoélne, wspolne
dla robot obgtych ogélnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymizez GDDP dla
poszczegolnych asortymentéw rob6t drogowych i megtb. W przypadku braku
ogolnych specyfikacji technicznych wydanych przé20P dla danego asortymentu robdét,
ustalenia dotyczrowniez dla SST sporgmizanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponej okrelenia naley rozumi€ w kazdym
przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cata
techniczno-uytkowa (droga) albo jego e#¢ stanowica odrbny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemmygzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegtc miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w
przypadku mostéw tukowych z nadsypk odlegiéé w swietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony déwrdab postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi ydzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdona
ruchu pojazdéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawmiz&na
do usungcia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaopatrzony piecgia
organu wydajcego, wydany zgodnie z obawujacymi przepisami, stanowty urzdowy
dokument przebiegu robét budowlanych,zsty do notowania zdargei okoliczndci
zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokwagych odbioréw robdt,
przekazywania poleée i innej korespondencji technicznej paay Inzynierem/
Kierownikiem projektu, Wykonaweci projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkagrenow dla zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.



1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danyd&kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiagpgo, O ktérej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie roladininistrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbdhikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchmiaz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta
na podporach mostowych, twaca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub
pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub taegz wykopu, ktéra jest ograniczona korpdrogi i
skarpami rowéw.

1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym celu utazenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiarow - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, shcy do wpisywania przez Wykonawc obmiaru
dokonywanych robét w formie wyliche szkicow i ew. dodatkowych zadznikow. Wpisy
w ksiazce obmiardéw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich biadaprob zwkzanych z
oceny jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robo6t, zgodne z
dokumentagj projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane priregniera/
Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkododm dla zapewnienia komunikacji

drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdét warstw zghych do przejmowania i

rozktadania obaizen od ruchu na podie gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla

ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b@epaio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé migdzy warstwy $cieralry a podbudow,
zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowg.

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa stoa do wyréwnania nieréwsdoi podbudowy lub
profilu istniefcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni staca do przenoszenia obhgén od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie skladé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnag$éz podbudowy spetniaga funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni. Miee ona sktadasie z jednej lub dwéch warstw.



f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanigody, mrozu i przenikaniem
czastek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczajca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwraadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinafa - warstwa stosowana w celu unigtivaienia przenikania cistek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i) Warstwa odsgczapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedostaj sk do
nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigiie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22.0Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunkeldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiandpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.0Odpowiednia (bliska) zgodé - zgodnéé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przegitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdddovlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasrenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zgganych z rj urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
moze rownie obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzen
chronicych ludzi i srodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

1.4.26.Pobocze - a®¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazadow,
umieszczenia uadzer organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszychzska
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podlae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchai do
gtebokasci przemarzania.

1.4.28.Podiaze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa piaitdezaca bezpérednio pod
nawierzchni, ulepszona w celu umliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane
Wykonawcy przez lzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyce sposobu
realizacji robét lub innych spraw zamanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyckedaca autorem dokumentaciji
projektowe;j.

1.4.31.Przedsiwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowego agqaania
drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowaidmm parametréw geometrycznych
trasy w planie i przekroju poditaym) istniejcego podczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghjmi, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku cdvowek zwierat dziko zyjacych Ilub uradzen
technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanewy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolbegno, rzeka, szlakedréwek dzikich
zwierzt itp.



1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, staposviutrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rusgcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa e$ézdokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.4.36 Przyczdtek - skrajna podpora obiektu mostowegozevskitadd sie z petnejsciany,
stupéw lub innych form konstrukcyjnych, np. skiizkomor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uporrlkowanie i przywrécenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji réal@udowlanego.

1.4.38.Rozpketos¢ teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia @gskami),
przesta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomiedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii progtdtej do osi poditnej, obejmuje
catkowity szeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szegékchodnikbw mierzona wéwietle pokczy
mostowych z wydczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od
ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejrigi
technologicznej ich wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren ude@phiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim
robét oraz inne miejsca wymienione w kontrakciejakorzice czs¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowg lub inm drogy dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - €& przedstwziecia budowlanego, stanoyga odebm
calas¢ konstrukcyjm lub technologiczsy zdolmm do samodzielnego petnienia funkciji
techniczno-aytkowych. Zadanie ma polegd na wykonywaniu robét zwkanych z
budows, modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej
elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robét, bezpiearswo
wszelkich czynnéci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodta
dokumentagj projektows, SST i poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&a
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymagainyagodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentaojetowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadioza ochron przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznegb6t. Uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali naswy koszt.



1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa etizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegétowych warunkamlowy, uwzgédniajacym
podziat na dokumentagcprojektowa:

— Zamawiajicego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentaej projektovs
oraz projektow dokumentag wykonawcz (techniczm) i zostam przekazane
Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidMWykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkade&kumenty przekazane
Wykonawcy przez layniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania
okreslone w ch@éby jednym z nich s obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentdw
obowiazuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych”
(,Ogo6Inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mee wykorzystywa bledéw lub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigsbwiadomé Inzyniera/Kierownika
projektu, ktory podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbinosci, wymiary podane na fhie s wazniejsze od
wymiarow okrglonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetigtya zgodne z dokumentagj
projektowg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSkda uwazane za warti
docelowe, od ktérych dopuszczalne edchylenia w ramach olkdlenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatdw i elementéw budowli sau wykazywa& zgodndé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mquzekracza dopuszczalnego
przedzialu toleranciji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentac;j
projektova lub SST i wptynie to na niezadowaljej jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostafn zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykmagonownie
na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontoywed, ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyaani
istniejacych obiektéw (jezdniesciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urmzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkrdsvania realizacji
kontraktu, & do zaka@czenia i odbioru ostatecznego robat.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawtynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednaarzadem drogi i organem
zaradzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobo6t w okresie trwania
budowy. W zalenosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powiniencby
na bieaco aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymagazdkrazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.



W czasie wykonywania robdét Wykonawca dostarczyinstaluje i ledzie
obslugiwat wszystkie tymczasowe uwdzenia zabezpieczgje takie jak: zapory$wiatta
ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewsiajw ten sposéb bezpiegmwo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dzieh i w nocy tych zapor i
znakdw, dla ktdrych jest to nieodzowne ze wdgw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne uadzenia zabezpieczaje kkda akceptowane
przez Irkyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich
rozpoczciem w sposéb uzgodniony z Zymierem/Kierownikiem projektu oraz przez
umieszczenie, w miejscach i $lmach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych té€ bedzie zatwierdzona przez dyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnec¢ha utrzymywane przez Wykonawcw dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboédj zaptacie i przyjmuje
sig, ze jest whczony w cen kontraktovy.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientava
realizacji kontraktu ado zak@éczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywad tymczasowe urglzenia
zabezpieczafpe, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze
oraz wszelkie innérodki niezlzdne do ochrony rob6t, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi
lub wyraznie oznakuje teren budowy, w spos6b uzgodnionyzgnierem/Kierownikiem
projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone plgazdéw i maszyn
pracupcych przy realizacji robét, Wykonawca odpowiedniznakuje w sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich
rozpoczciem w sposéb uzgodniony z Zymierem/Kierownikiem projektu oraz przez
umieszczenie, w miejscach i d$lwach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych téé bedzie zatwierdzona przez dyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjneela utrzymywane przez Wykonawcw dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboédj zaptacie i przyjmuje
sig, ze jest whczony w cen kontraktovy.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowzek zné i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniecsilo przepiséw i
norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie
unikat uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezerm innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgll na:



1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopomogdiojazdowych,
2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekéw wodnychtapy lub substancjami
toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany nha podstawie odpowiednich
przepisbw sprawny spgz przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazyoagh w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne d¢fla sktadowane w sposOb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed gpsim oséb trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgoearem
wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przezrsonel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwalyasszkodliwe dla otoczenia, nie edn
dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatéw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, ollmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyde do robdt bda mialy aprobat techniczi
wydamy przez uprawniom jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw seodowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaiczeniu
rob6t ich szkodliwé zanika (np. materialy pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymafia technologicznych wbudowania. z# wymagaj tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzgragod: na wycie tych materiatow od
wiasciwych organdéw administraciji patwowe;.

Jezeli Wykonawca wyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich aycie spowodowato jakiekolwiek zagmnie $rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawigj
1.5.8.0chrona wiasrgei publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragii, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladzasych
witascicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamemasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegw
czasow dla wszelkiego rodzaju robo6t, ktére mdjy¢ wykonane w zakresie przefenia
instalacji i uradzer podziemnych na terenie budowy i powiadérizyniera/Kierownika
projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpgma robdt. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwloczp@viadomi Irzyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wladze orazitie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykorawedzie odpowiada za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadzastalacji na powierzchni ziemi i



urzadzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonytin przez
Zamawiajcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabugloneszkaniow, Wykonawca
bedzie realizowad roboty w spos6b powodigy minimalne niedogodroi dla
mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenbrdawy mieszkaniowej
w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatédig

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigeaco informowany o wszystkich
umowach zawartych portdzy Wykonawa a wigcicielami nieruchoméci i dotyczicych
korzystania z wlasrigi i drog wewrtrznych. Jednate, ani Irkynier/Kierownik projektu
ani Zamawiajcy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdipone sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowé sig do ustawowych ogranicgenaciskOw osi na
drogach publicznych przy transporcie materialdw yipasaenia na i z terenu robét.
Wykonawca uzyska wszelkie niegine zezwolenia i uzgodnienia od ¥davych wiadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkoéw (ponadntywmaych) i o kadym takim
przewozie hdzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu. bynier/Kierownik
projektu mae polect, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaly usgteé z
terenu budowy. Pojazdy powodag nadmierne obgienie osiowe nie dnla dopuszczone
na swiezo ukaaczony fragment budowy w odlsie terenu budowy i Wykonawcadrie
odpowiadat za napraw wszelkich rob6ét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami Inyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcedbie przestrzegaprzepisow dotyczych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych ztowia oraz nie spetnigjych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugzlzenia zabezpieczgie,
socjalne oraz spezi odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych
na budowie oraz dla zapewnienia bezpiésiga publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochrenrobot i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uywane do robét od daty rozpatia do daty wydania potwierdzenia
zakmczenia robot przez iyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca hdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno hy prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa jejb
elementy byly w zadowalgym stanie przez caly czas, do momentu odbiordexstaego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrega to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie [diej niz w
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.



1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulgniwytyczne, ktore s w jakikolwiek
spos6b zwizane z wykonywanymi robotami ietizie w peini odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzega praw patentowych i dazie w pelni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymaggrawnych odnénie znakdéw
firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odsieniu do sprgu, materiatow lub
urzadzen wzytych lub zwazanych z wykonywaniem rob6t i w sposolagly bedzie
informowat Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiggc kopie
zezwol@ i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwania, obcizenia i
wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyckrye
Wykonawca, z wyjtkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wynikniewgkonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przezymiera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasae konkretne normy i
przepisy, ktore spetntamaj materiaty, spr& i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, Ikda obowhzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warustkéontraktu nie postanowiono
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepsypaistwowe lub odnoszsie do
konkretnego kraju lub regionu, mopdy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajce rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod
warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzepiaez Iyniera/Kierownika
projektu. Rénice pomédzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami
musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawicprzeditaone Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne
pozostatéci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznymrgtik na terenie budowy
beda uwazane za wlasng Zamawiajcego. Wykonawca zobow#any jest powiadoni
Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowat zgodnie z jego poleceniami.z& w wyniku
tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, kynier/
Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawdeym i Wykonawe ustali wydhzenie
czasu wykonania robot i/lub wysaikwoty, o ktdg nalery zwickszy¢ cerg kontraktovy.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 0 ile warunki kontraktu przewidgjrealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpieczy Zamawiajcemu, pomieszczenia
biurowe, spret, transport oraz inne wdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami
podanymi w D-M-00.00.01 ,Zaplecze Zamaviigggo”.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkargystaniem jakichkolwiek
materiatdbw przeznaczonych do robot, Wykonawca mtzed Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegotowe informacpyclzce proponowanegarodia



wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matémw jak réwnie odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegadta nie oznacza automatycznie
wszelkie materiaty z danegmnddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze
materialy uzyskane z dopuszczonegodta w sposob gity spetniaj wymagania SST w
czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwabel wigcicieli i odnagnych wiadz
na pozyskanie materiatébw zZeddet miejscowych wiczapc w to zrodta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowgzany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpeciem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi ignierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentagj zawierajca raporty z bad@aterenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtiniajac aktualne decyzje o eksploataciji,
organéw administracji gestwowej i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagailosciowych i
jakosciowych materiatéw pochodeych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydcbymateriatow, dzieawy i
inne jakie okaa sie potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadkfad czasowo zth z terenu wykopéw, dokopow i miejsc pozyskania
materialtdw miejscowych dala formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukazeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykema terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umovegabwykorzystane do robét lub
odwiezione na odklad odpowiednio do wymagaumowy Ilub wskaza
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadai zadnych wykopéw w olbie terenu budowy
poza tymi, ktére zostaly wyszczegodlnione w dokurmaehtumowy, chybaze uzyska na to
pisemn, zgodt Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione
z terenu budowy i zlwne w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu.
Je&li Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatbw do
innych robdt, ni te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychtemaléw zostanie
odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przezagniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdwjsie nie zbadane i nie zaakceptowane
materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzykozd@ Sk z jego hieprzyjciem,
usungciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglunozliwosé wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych ratlot Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naifgp 3 tygodnie przed ayciem



tego materialu, albo w okresie dazym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
badaa wymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie me by pd&niej zmieniany bez zgody igniera/Kierownika
projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane magtedo czasu gdydula
one wyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczgsiami, zachowaly swejjakas¢
i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez kyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aabzlokalizowane w olabie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zzymierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykoravwczaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwoérni materiatow

Wytwornie materialtdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera/
Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgofitiostosowanych metod produkcji z
wymaganiami. Probki materiatbw mogby¢é pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanow€ podstaw do akceptacji okidonej partii
materiatéw pod wzghdem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzal inspekci
wytwaérni, musza by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspétprae i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materialdéw w czasie przeprowadZaspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych
czesci wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatow przeznaczonych do realizacji
robot,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla Iayniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprda@nia inspekcji i
bada w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do wywania jedynie takiego spgti, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakowykonywanych robét. Spez uzywany do
robét powinien by zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem
typéw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie anizgacji robdt,
zaakceptowanym przez Ayniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ushalw
wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robdt,
zgodnie z zasadami okienymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhiac
Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma By
utrzymywany w dobrym stanie i gotoww do pracy. Powinien lyzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotyseymi jego uytkowania.



Wykonawca dostarczy gnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzajcych dopuszczenie sgite do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest
to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowa sprzt jak réwniez naprawig lub wymienig
Sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidumozliwo$¢ wariantowego
uzycia spretu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadotmizyniera/
Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzgsjego akcepta¢jprzed uyciem
sprztu. Wybrany sprt, po akceptacji lzyniera/Kierownika projektu, nie me by
pdézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania
warunkéw umowy, zostanprzez Iizyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu,
ktére nie wplym niekorzystnie na jaké wykonywanych robdt i wiaiwosci
przewa:onych materiatow.

Liczba érodkéw transportu powinna zapewfigprowadzenie robét zgodnie z
zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamiaénzyniera/
Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazagadbspetni@ wymagania dotycce
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopwdmgzh naciskdw nasoi innych
parametrow technicznyctSrodki transportu nie spetnigie tych warunkéw mag byé
dopuszczone przez dyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@e stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwéd na bigaco, na wilasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jegadanja na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgddnie z warunkami
umowy oraz za jakg zastosowanych materiatow i wykonywanych robétjchazgodnéé
z dokumentagj projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robét
opracowanym przez Wykonaworaz poleceniami liyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metadgwnywania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytygzem planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementow rob6t zgodnie z wymiaramzgdnymi okrélonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi nasnge przez layniera/Kierownika
projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawaev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zoséan
usunite przez Wykonawge na whasny koszt, z wyikiem, kiedy dany bid okae sk
skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy éraigiprzez layniera/
Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsck przez Irkyniera/
Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpedzialngci za ich doktadné.



Decyzje Imyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia
materiatow i elementéw robotetla oparte na wymaganiach okienych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a #akw normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvege na
rozwazarg kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez
Wykonawe w czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba
zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytubmigsie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/
Kierownika projektu program zapewnienia jago W programie zapewnienia jaie
Wykonawca powinien okgh¢, zamierzony spos6b wykonywania robot, zneosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwaragy wykonanie robo6t zgodnie z
dokumentagj projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jai@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizac wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaenibot,

— organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

— sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jdko i terminowag¢ wykonania

poszczegolnych elementéw robdét,

- system (sposéb i procedirproponowanej kontroli i sterowania jalon
wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
whasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zapaierlecé prowadzenie
bada),

— sposéb oraz formm gromadzenia wynikow bada laboratoryjnych, zapis
pomiaréw, nastaw mechanizméw stanoyich, a take wyckhganych wnioskéw
i zastosowanych korekt w procesie technologiczngmponowany sposéb i
forme przekazywania tych informacji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegdlow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i umdzer stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposaniem w mechanizmy do sterowania i agizenia
pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i
zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw, itp

— sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedautch wiasciwosci w
czasie transportu,

— sposéb i proceddr pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie
prébek, legalizacja i sprawdzanie apizen, itp.) prowadzonych podczas



dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek i wykonyaaposzczegolnych
elementow robdt,

- spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami
aby osigma¢ zalazom jakaos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jak@ci materiatéw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,acepc personel, laboratorium,
sprzt, zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezedne do pobierania prébek i bada
materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyimer/Kierownik projektu moe
zazadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowaniag poziom ich
wykonywania jest zadowalgjy.

Wykonawca hdzie przeprowadZapomiary i badania materiatbw oraz robét z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone w
SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nietalgsone tam okrdone, Irzynier/
Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jekbnieczny, aby zapewhiwykonanie
robét zgodnie z umoay

Wykonawca dostarczy Hgnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze
wszystkie stosowane uidzenia i sprgt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty
prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okggjacych procedury
badah.

Inzynier/Kierownik projektu hdzie mie nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu kdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacije
0 jakichkolwiek niedocignieciach dotyczcych uradzean laboratoryjnych, spetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub cthétadawczych. Feli niedocagniecia
te keda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzymaycie do rob6t badanych materiatéw i dépije do wycia
dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jéktych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem adeteriatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kkda pobierane losowo. Zalecaegsistosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadzie,wszystkie jednostkowe elementy produkciji
mog by¢ z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos¢é udzialu w
pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekeda dostarczone przez Wykonagvci
zatwierdzone przez kyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone pri@ykonawe
do bada wykonywanych przez kyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposOb zaakceptowany przemiara/Kierownika projektu.



Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcagdlzie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatow, ktére hudeatpliwosci co do jakéci, o ile
kwestionowane materialy nie zostaprzez Wykonawg usungte lub ulepszone z whasnej
woli. Koszty tych dodatkowych baflapokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kogziyokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaredls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosow@ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcepte przez layniera/
Kierownika projektu.

Przed przyapieniem do pomiaréw lub baslawykonawca powiadomi liyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i termini@rpiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi sani@ ich wyniki do akceptacji liyniera/
Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie
raportow z wynikami badajak najszybciej, nie pdiej jednak ni w terminie okrélonym
W programie zapewnienia jakm.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzaro innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania
probek i badania materialdbw w miejscu ich wytwaraggozyskiwania, a Wykonawca i
producent materiatléw powinien udzietnu niezlednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonagygooprzez mgdzy innymi swoje badaniagbzie ocenia
zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami SST na podstamyaikow wtasnych bada
kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiefaprobki materiatow i prowadéi
badania niezalmie od Wykonawcy, na swdj koszt.zé&8 wyniki tych bada wykaza, ze
raporty Wykonawcy & niewiarygodne, to kkynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie
na whlasnych badaniach przy ocenie zgadnomaterialdw i rob6t z dokumentacj
projektovs i SST. Mae réwniez zleciéc, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych batlaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku
calkowite koszty powtornych lub dodatkowych badapobierania prébek poniesione
zostan przez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mée dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére
posiadaj:

1. certyfikat na znak bezpieadmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®&é z kryteriami
technicznymi okréonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz
wihasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:



— Polsks Normg lub
- aprobaj techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jeeli nie g objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do robdidhie posiadate dokumenty, okitajace w sposéb
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badeykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngfoowiazujacym
Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoay d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaza prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowizujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy eda dokonywane na biaco i beda dotyczy
przebiegu robot, stanu bezpiesig®va ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny
budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy etizie opatrzony dat jego dokonania,
podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podarggimjenia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy dda czytelne, dokonane trwat technikh, w poradku
chronologicznym, bezgoednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoly i inne dokurgebtda oznaczone
kolejnym numerem zat¢znika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i hkyniera/
Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa® w szczegoélnéci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- datk przekazania przez Zamawiaggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofadk i
harmonogramoéw robét,

- terminy rozpocgcia i zaka@iczenia poszczegolnych elementow robdt,

— przebieg robdt, trudrsei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyrzerw w
robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robot zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych
i ostatecznych odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robo6t podlegsgh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazkii z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkdéw geotechnicznych z ich apiser dokumentaciji
projektowej,

- dane dotycgzce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv i
trakcie wykonywania robot,



- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przegadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdélnych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsglab
przedtaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowani.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika Owg
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich i@y lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyimiera/Kierownika projektu do
ustosunkowania si Projektant nie jest jednak stgprumowy i nie ma uprawnie do
wydawania poleaeWykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego
postpu kazdego z elementéw robo6t. Obmiary wykonanych rob&eprowadza siw
sposob ciglty w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéi
materiatléw, orzeczenia o jad@ materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynilada
Wykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemwa jakdci.
Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny léyudostpnione na kade
zyczenie lryniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacfadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ddla przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginicie  ktoregokolwiek z  dokumentéw budowy spowoduje goje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziarmawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Iiyniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do vaglu nazyczenie Zamawiagego.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentagj projektow i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdwsaieniu Irzyniera/
Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robétriminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych vélepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykwcy od obowizku ukaczenia
wszystkich rob6t. Bidne dane zostanpoprawione wg instrukcji kyniera/Kierownika
projektu na pimie.

Obmiar gotowych robétdolzie przeprowadzony z eztcécia wymagam do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoeym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonaw¢ Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Diugasci i odlegtadici pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymizda
obmierzone poziomo wzdidinii osiowe;.

Jali SST wiaciwe dla danych rob6t nie wymagaiego inaczej, okjosci beda
wyliczone w ni jako dugéé pomnaona przezredni przekrdj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, eda wazone w tonach Ilub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitab
zaakceptowane przezzymiera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJezeli
urzadzenia te lub spex wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dzizie posiada
wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadgge odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywd to wyposaenie zapewniat w sposéb agly
zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robdt, a tate w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaegrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliéz lgda wykonane w
spos6b zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcieayksi obmiaréw. W razie braku miejsca



szkice mog by¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiaréw, ktérego
wz0r zostanie uzgodniony zAynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegapastpujacym
etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesidizeaji ulegra zakryciu.

Odbioér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwania ogélnego
postpu robot.

Odbioru robot dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robdt do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomienienrymiera/Kierownika projektu.
Odbiér kxdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak nt w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomieno tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentéw zawieqgaych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacjdakumentacj projektows, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgici robot.
Odbioru czsciowego rob6t dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.
Odbioru robét dokonuje fynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbioér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robot w
odniesieniu do ich ileci, jakasci i wartcici.

Catkowite zakéczenie robét oraz gotow® do odbioru ostatecznegoedzie
stwierdzona przez Wykonawc wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym
powiadomieniem na @inie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przezzjmiera/Kierownika projektu zakazenia robét i
przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagqnzez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddlajaca roboty



dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bada
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania robo6t z dokumentagprojektovy i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapogikaz realizacy ustalé
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robét uzupetaigych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aegowych lub robét
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jaka¢ wykonywanych robot w
poszczegodlnych asortymentach nieznacznie odbiega wythaganej dokumentagi
projektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma whkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésevo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymag@rzyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest
protokét odbioru ostatecznego robét spozony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajicego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace
dokumenty:

1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli
zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstawawelokumentéw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i kaizki obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST
i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z
SSTiew. PZ],

7. opine technologicza sporadzomy na podstawie wszystkich wynikéw bada
pomiaréw zatczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrsz i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towszzcych (np. na przefenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robo6t wéeicielom uradzen,

9. geodezyjainwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kope mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejweintaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdém przygotowania
dokumentacyjnego nieela gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroenmi z
Wykonawe wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige kxda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawegjo.

Termin wykonania robdét poprawkowych i robét uzugpehcych wyznaczy
komisja.



8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyolhor zwizanych z
usungciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznynzaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dilzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiértestany robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw pfatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanara
jednostk obmiarowy ustalor dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattovpmdstawy ptatngci jest
wartos¢ (kwota) podana przez Wykonage danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa Ilub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowej Rdzie
uwzgkdniat wszystkie czynnéi, wymagania i badania sktadeg¢ s¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeié).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétll obejmowé:

- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgeymi kosztami,
— wartas¢ zwzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazymiayaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
— wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sido wymagé warunkéw umowy i wymaga ogolnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie waruokiglone w ww. dokumentach, a
nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zymierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasama budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Irzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajgh zmian i
uzgodni@& wynikajacych z postpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania §wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstruka; tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikow, barier,
oznakowa i drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiei tymczasowych oznakowa

pionowych, poziomych, bariegwiatet,



(b) utrzymanie ptynnii ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(a) usun¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowl@de. U. Nr 89, poz. 414 z paiej-
szymi zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@@01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Ni38, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidz (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z p&niejszymi zmianami).
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacghtecznej § wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zawianych z odtworzeniem trasy drogowej i jej
punktéw wysokéciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi ofpawhcy — dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpbét na drogach krajowych i
wojewddzkich.

Zaleca s wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogaciejskich i
gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z wszystkimi czyngoiami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie
w terenie przebiegu trasy drogowej oraz pefua obiektdéw inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zganych z odtworzeniem trasy i punktow

wysokaciowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystikavego punktéw gtéwnych osi trasy
i punktéw wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (agezenie 0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysédiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrdoh przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektdw mostowych

Wyznaczenie obiektbw mostowych obejmuje sprawdzemiyznaczenia osi
obiektu i punktow wysok&iowych, zastabilizowanie ich w sposoéb trwaly, arkrich
przed zniszczeniem, oznakowanie w spos6b utateyajodszukanie i ewentualne
odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiekbut{kr, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasunkpy kierunkowe oraz
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okidenia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-80.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.



2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy naje stosowé pale drewniane z
gwozdziem lub petem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowedhagasci okoto
0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarodét ziemnych, wesiedztwie punktow
zalamania trasy, powinny néiérednie od 0,15 do 0,20 m idiugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od
0,05 do 0,08 m i diugoi okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isjaie
nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mi& diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZAT
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysgi@wvych naley stosowa
nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdgciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiodo pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogllne wymagania dotysze transportu podano w OST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy gm@a przewoz dowolnymi srodkami
transportu.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MOQ@O ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dyvykonane zgodnie z oboaziujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiagcego
dane zawierage lokalizact i wspotrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamaw@jo, Wykonawca powinien
przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegdtowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny dywykonane przez osoby posiagizg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@mazyniera o wszelkich kblach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i @ureperow roboczych. Bdy te
powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentaciji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #fia sie od rzdnych okrélonych w dokumentaciji
projektowej, to powinien powiadotio tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim
rejonie nie powinno kiyyzmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przezAyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikge z rénic rzdnych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ezinych rzeczywistych, akceptowane przezyiera, zostam
wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze
roboty dodatkowe w takim przypadku ofci Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdoyé
rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przegriiera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgsrednie osi trasy musz
by¢ zaopatrzone w oznaczenia ofleface w sposdéb wyrdamy i jednoznaczny
charakterystyl i potozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych oznatzeowinny by
zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i
ich oznaczé w czasie trwania robét. dei znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajcego zostamzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego praesmid robdt, to zostanone
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepdavidtowej realizacji robét
nalezag do obowizkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osafsy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany by¢ zastabilizowane w
spos6b trwaly, przy ayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztakilowhzane
do punktéw pomocniczych, pdtonych poza granic rob6t ziemnych. Maksymalna



odlegtag¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nieze@rzekracza
500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze)
wzdhuz osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegké migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w
terenie ptaskim powinna wyn@si500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskim
powinna by odpowiednio zmniejszona, zateée od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robét zwdanych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektéw towarzygz/ch. Jako repery robocze wma wykorzysta
punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdtu trasy drogowej. O ile brak
takich punktow, repery robocze nafezatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wossip wykluczajcy osiadanie,
zaakceptowany przezayniera.

Rzedne reperéw roboczych najeokreila¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kmostpc niwelacg podwojr w
nawigzaniu do reperow gigtwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigca;
wyrazne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowa oraz
inne dane geodezyjne przekazane przez Zamgeigp, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckomej w dokumentacji
projektowej.

O$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich
w odlegiaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydescz nie rzadziej ai
co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej trsisy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie me by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drégedRe niwelety punktéw osi trasy naje
wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe].

Do utrwalenia osi trasy w terenie nateuzy¢ materiatdw wymienionych w pkt
2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robét
zashpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wsnezonych poza granicobét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow
i wykopow na powierzchni terenu (okkenie granicy robdt), zgodnie z dokumentaci
projektova oraz w miejscach wymagaych uzupetlienia dla poprawnego
przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowapyzbz Irtyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopéw naky stosowa dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy naley stosowd w przypadku nasypéw o wysai@
przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych ni 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub
wiechami naley dostosowé& do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy dwaj.
Odlegtas¢ ta co najmniej powinna odpowiatdaodstpowi kolejnych przekrojéw
poprzecznych.



Profilowanie przekrojéow poprzecznych musi ufiwia¢ wykonanie nasypow i
wykopéw o ksztalcie zgodnym z dokumentagjojektova.

5.6. Wyznaczenie polzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie
poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okgtajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétio

przyczétkow i filarbw mostow i wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja prtgelka powinna zawierta
opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczetyich obiektow.

Polazenie obiektu w planie natg okreili¢ z dokladnécia okreslona w
punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogdélnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektow jest&da obmiaru robot
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@0QQWymagania ogdlne”
pkt 8.

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub pigitu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedkiada tgnierowi.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platroi podano w OST D-M-00.00.00

~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania rob4t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmnktéw wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnygiyezeniem dodatkowych
przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrorw iprzed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platndg¢ rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestaupw

koszcie robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

Nook~®

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykamya prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeestycji, Gtéwny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowdgopea, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysdkiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokadciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfBdGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpgGiK 1983.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecaniej (OST) § wymagania
dotyczice wykonania i odbioru liniowych robét ziemnych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obhpwica podstaw
opracowania szczegdtowej specyfikacji techniczn8ST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpbét na drogach krajowych.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogaakjewddzkich,
powiatowych i gminnych.

Niniejsza specyfikacjia nie ma zastosowania do trobéndamentowych i
zwiazanych z wykonaniem instalaciji.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drogejaiuja:
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,
b) wykonanie wykopoéw w gruntach skalistych,
¢) budowe nasypéw drogowych,
d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubranty naturalnego lub z
gruntu antropogenicznego spetag warunki stateczidoi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i
skarpami rowéw.

1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub ghbokas¢ wykopu - ré@nica rzdnej terenu i rgdnej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi hasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysak@rzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokai¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wo@ maitej nénosci, charakteryzujcy se
znacznym i diugotrwatym osiadaniem pod abeniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt
skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesusiych blokach,
ktérego probki nie wykazajzmian obgtosci ani nie rozpadajsic pod dziataniem wody



destylowanej; majwytrzymalad¢ nasciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagaycia srodkow
wybuchowych albo naeglzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésyppotazone w obgbie
pasa robét drogowych.

1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pasy pot@zone poza pasem
robét drogowych.

1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania Ilub skladowania (odigiez) gruntéw
pozyskanych w czasie wykonywania wykopéw, a nie avgikstanych do budowy nasypéw
oraz innych prac zwzanych z trasdrogova.

1.4.16. Wskaznik zagsszczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagpzczenia
gruntu, okrélona wg wzoru:

I, =P
° pds
gdzie:
P4 - Oestas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12
[9], (Mg/m’),
Pas - Mmaksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotud

optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], zalta do oceny zagzczenia
gruntu w robotach ziemnych, (Mgfjn

1.4.17. Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw
niespoistych, okrgona wg wzoru:

v=da
le

gdzie:

deo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),

dip - sSrednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.4.18. Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia
gruntu, okrélona wg wzoru:

I, = E,
0 El
gdzie:
E: - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwsopuizeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],
E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtormpnizeniu badanej warstwy

zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwiegdwym, wytwarzany z
wysoko polimeryzowanych wiékien syntetycznych, wntyworzyw termoplastycznych
polietylenowych, polipropylenowych i poliestrowyctharakteryzujcy sk miedzy innymi
dwza wytrzymalacia oraz wodoprzepuszczakuia, zgodny z PN-1ISO10318:1993 [5], PN-
EN-963:1999 [6].



Geosyntetyki obejmuaj geotkaniny, geowldkniny, geodzianiny, georuszggosiatki,
geokompozyty, geomembrany, zgodnie z wytycznymiiNd[DL3].

1.4.20. Pozostale okigenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-80.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogllne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania,
podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowizi podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzgllem przydatnéci do budowy nasypéw podano w OST
D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny tprzez Wykonawe
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasyp@runty przydatne do budowy
nasypow mog by¢ wywiezione poza teren budowy tylko woéwczas, gdynstva nadmiar
objetosci rob6t ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykep nie ledac
nadmiarem olgtosci robdt ziemnych, zostaly za zgpdnzyniera wywiezione przez
Wykonawe poza teren budowy z przeznaczeniem innym budowa nasypéw lub
wykonanie prac objych kontraktem, Wykonawca jest zobawany do dostarczenia
rownowanej obgtosci gruntdw przydatnych zérédet wlasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypdkreslone w OST D-
02.03.01 pkt 2.4, powinny Bywywiezione przez Wykonawcna odkftad. Zapewnienie
terenéw na odkitad nalg do obowizkéw Zamawiajcego, o ile nie okidono tego inaczej
w kontrakcie. laynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych
czasowa nieprzydatéé® wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej
wilgotnosci.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien ldymaterialem odpornym na dziatanie wilgogipdowiska
agresywnego chemicznie i biologicznie oraz tempeyatPowinien by to material bez
rozdat, dziur i przerw cigtosci z dobm przyczepnécia do gruntu. Wiaciwosci
stosowanych geosyntetykéw powinnycbggodne z PN-EN-963:1999 [6] i dokumentac;j
projektova. Geosyntetyk powinien posiatlaprobat techniczna wydanprzez uprawniog
jednostk.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wedkem wysadzinow&zi wg PN-S-02205:1998 [4]



Lp. | Wyszczegdlnienie| Jed- Grupy gruntéw
wiasciwosci nostki | niewysadzinowe atpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu rumosz piasek pylasty| mato wysadzinowe
niegliniasty zwietrzelina |~ 9lina piasz-
ZWir gliniasta czysta zwgzta,

. glina zwizla,
ppspo+ka rumosz glina pylasta
piasek gruby gliniasty 2wiezta
piaseksredni zwir gliniasty | - i it piaszczys-
piasek drobny pospotka ty, it pylasty
zuzel gliniasta bardzo wysadzinowe

: - piasek gliniasty
nierozpadowy _ ok pyi piasz.
czysty
- glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawartgé
czastek %
<0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarna¢
bierna Hy m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania

ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do robét ziemnych

mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu do:
odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mitoty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, fadowarki, wiertarki mechaniczite.),
jednoczesnego wydobywania i
réwniarki, uradzenia do hydromechanizaciji itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdghskrzyniowe, t&mocigi
itp.),
sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

Wykonawca przygpujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykéazie

3.3. Sprat do przenoszenia i ukltadania geosyntetykow

przemieszczania grun{@pycharki,

zgarniarki,




Do przenoszenia i ukftadania geosyntetykow Wykonavpoavinien uywad
odpowiedniego sprgu zalecanego przez producenta. Wykonawca hie pemvistosowé
sprztu mogicego spowodowauszkodzenie ukladanego materiatu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogllne wymagania dotysze transportu podano w OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powirig: dostosowany
do rodzaju gruntu (materiatu), jego etmsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do
odleglaci transportu. Wydajnig $srodkéw transportowych powinna ®y ponadto
dostosowana do wydajém sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu).

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad wago zatwierdzone nie me by
podstawi roszczé Wykonawcy, dotycacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwigkszone odleghxi nie zostaly wczaniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

4.3. Transport i sktadowanie geosyntetykow

Wykonawca powinien zadba aby transport, przenoszenie, przechowywanie i
zabezpieczanie geosyntetykébw byly wykonywane w @&posnie powodujcy
mechanicznych lub chemicznych ich uszkadzé&seosyntetyki wrdiwe na $wiatto
stoneczne powinny pozostavaakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbudadaan

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MQQ@O ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Dokladngé wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypas od osi projektowanej
nie powinny by wicksze nk + 10 cm. Raénica w stosunku do projektowanychednych
robét ziemnych nie mi@ przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie @ r&ni¢ sie od szerokéci
projektowanej o wicej niz = 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mie
wyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozri¢ sie od projektowanego o wgej niz 10% jego
wartasci wyrazonej tangensemaka. Maksymalne nieréwroi na powierzchni skarp nie
powinny przekracza+ 10 cm przy pomiarze tat3-metrows, albo powinny by spetnione
inne wymagania dotygze nieréwnéci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni
skarpy.



W gruntach skalistych wymagania, dotyoz réwndci powierzchni dna wykopu
oraz pochylenia i rowrigi skarp, powinny b§ okreslone w dokumentacji projektowej i
SST.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezalenie od budowy urgzer, stanowacych elementy systemow
odwadniagcych, ugtych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powiniea ile
wymagaj tego warunki terenowe, wykohaurzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie
wod gruntowych i opadowych poza obszar robét ziehrigk, aby zabezpieazygrunty
przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawcaaibawizzek takiego wykonywania
wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawacatym okresie trwania robét
spadki, zapewniage prawidtowe odwodnienie.

Jeeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulkggnawodnieniu, ktore
spowoduje ich diugotrwat nieprzydatnéé, Wykonawca ma obowzek usunicia tych
gruntdw i zasipienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt Hekichkolwiek
dodatkowych opfat ze strony Zamawizggo za te czynsoi, jak réwnie za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie wod do istnaelych zbiornikébw naturalnych i wdzen
odwadniagcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytacja

5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi ustizia¢ jego prawidtowe odwodnienie
w calym okresie trwania rob6t ziemnych. Wykonanigkepdéw powinno pogpowa w
kierunku podnoszeniaeshiwelety.

W czasie rob6t ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podinoy i nad@
przekrojom poprzecznym spadki, u#fiwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w
dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymaagaspadek poprzeczny nie powinien
by¢ mniejszy nk 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy 2% w przypadku
gruntdw niespoistych. Natg uwzgkdni¢ ewentualny wplyw kolejnixi i sposobu
odspajania gruntéw oraz termindéw wykonywania innydb6t na spetienie wymaga
dotyczicych prawidiowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrob6t ziemnych.

Zrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, natg uja¢ w rowy i /lub
dreny. Wody opadowe i gruntowe najeodprowadzi poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnychyykonane zgodnie z dokumentacj
projektows i SST. Szerok& dna i gkbokas¢ rowu nie mog rézni¢ sig od wymiaréw
projektowanych o vécej niz £ 5 cm. Doktadné¢ wykonania skarp rowéw powinna by
zgodna z okrdong dla skarp wykopéw w OST D-02.01.01.

5.6. Ukladanie geosyntetykow

Geosyntetyki naley uklada taczac je na zaklad zgodnie z dokumengacj
projektows i SST. Jeeli dokumentacja projektowa i SST nie padajaczej, przylegage
do siebie arkusze lub pasy geosyntetykOw #yaleklada z zakladem (i kotwieniem)
zgodnie z instrukaj producenta lub decyzprojektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, malev uzgodnieniu z laynierem,
przykry¢ to uszkodzenie pasami geosyntetyku na dicigoszerokdci wickszej o 90 cm od
obszaru uszkodzonego.



Warstwa gruntu, na ktérej przewidujeg sitozenie geosyntetyku powinna by
réwna i bez ostrych wygbdw, mogcych spowodowauszkodzenie geosyntetyku w czasie
uktadania lub pracy. Metoda ukladania powinna zapéwrzyleganie geosyntetyku do
warstwy, na ktorej jest uktadana, na catej jej mwthni. Geosyntetykdw nie nale
nachgat lub powodowd ich zawieszenia na wzgoérkach (garbach) lub nacrdotNie
dopuszcza si ruchu maszyn budowlanych beZpednio na ut@onych geosyntetykach.
Nalezy je przykn¢ gruntem nasypowym niezwtocznie po zéaiu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogllne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakardroli zgodnéci z
wymaganiami specyfikacji okélnymi w pkcie 5 oraz z dokumentagjrojektovs.
Szczeg0la uwag; nalezy zwrGcké na:
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wdd opadowych,
- whkasciwe ugcie i odprowadzenie wysidéw wodnych.
6.2.2.Sprawdzenie jakaei wykonania robét

Czynndci wchodzace w zakres sprawdzenia jékowykonania rob6t okidono w
pkcie 6 OST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje
tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Pomiar szerokwi korpusu | Pomiar tdma, szablonem, tat o dlugadci 3 m i
ziemnego poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 200 m ng

2 | Pomiar szerolkei dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m|na
rowow tukach 0 R= 100 m co 50 m na fukach o<RLOO m

3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktére buglgatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

A

Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

(o2}

Pomiar rownéci skarp

7 |Pomiar spadku podimego| Pomiar niwelatorem ezinych w odsfpach co 200 r




powierzchni korpusu lub dnaraz w punktach gipliwych
rowu

8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag;szczenia okrga¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 nf warstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie me r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o
wiecej niz = 10 cm.

6.3.3.Szerokd¢ dna rowow

Szeroké¢ dna rowdw nie me r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o vécej
niz+5cm.

6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogdzni¢c sie od rzdnych
projektowanych o vécej niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sig od pochylenia projektowanego og¢aj niz
10% wartdci pochylenia wyraonego tangensemda.

6.3.6.ROwna¢ korony korpusu

Nieréwndaci powierzchni korpusu ziemnego mierzones t8tmetrovs, nie mog
przekracza 3 cm.

6.3.7.ROwna¢ skarp
Nieréwndaci skarp, mierzone tat3-metrova, nie mog przekraczé+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spaomy przez
pomiar niwelatorem kxnych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do
rzednych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zagsszczenia gruntu okémny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien
by¢ zgodny z zatlponym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadiuntow dla
ktérych nie mana okrali¢ wskanika zagszczenia naley okresli¢ wskaznik odksztatcenia
lo, zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykéw w robotach ziemny/ykonawca powinien
przedstawd Inzynierowi Swiadectwa stwierdzage, iz zastosowany geosyntetyk odpowiada
wymaganiom norm, aprobaty technicznej i zachowajeswatasciwosci w kontakcie z



materiatami, ktére &zie oddzield lub wzmacnid przez okres czasu nie krotszy od
podanego w dokumentaciji projektowej i SST.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelnige wymaga podanych w odpowiednich
punktach specyfikacji, zostamdrzucone. J§ materiaty nie spetniace wymaga zostan
wbudowane lub zastosowane, to na polecenig/niera Wykonawca wymieni je na
wihasciwe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od okienych w
punktach 5 i 6 specyfikacji powinny &yonownie wykonane przez Wykonawoa jego
koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier mae uzng wad; za nie majca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne drogtali zakres i wielk& potrcen za
obnizon jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 7.

7.2. Obmiar rob6t ziemnych
Jednostka obmiarawest ni (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogoine”
pkt 8.

Roboty ziemne uznajeesta wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrfoi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

Zakres czynnii objetych cem jednostkow podano w OST D-02.01.01,
D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. OMemia. Symbole. Podziat i opis
gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probekigmw

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapi#ai biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngmégania i badania

5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego



8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moduwdksztatcenia

nawierzchni podatnych i podia przez oberzenie plyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkaka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10.

11.

12.

13.

Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drog dagho ruchu, IBDIM, Warszawa

1978.
Instrukcja bada podira gruntowego budowli drogowych i mostowych,

GDDP,Warszawa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatm i potsztywnych, IBDIM,

Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania pod# gruntowego w budownictwie drogowym, IBDIM,

Warszawa 2002.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaethnicznej $ wymagania
dotyczice wykonania i odbioru wykopéw w gruntach nieskgtib

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna  stanowi  udwat przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych.

Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogaajewddzkich,
powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drég ejaluja wykonanie wykopow w
gruntach nieskalistych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaty podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiczu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéryedzie
stanowit podige nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych koulstfi nawierzchni
podatnych i péisztywnych [12] powinien charaktemyad sie grup nosnosci G;. Gdy
podiaze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy smwmci, naley podiaze
doprowadzt do grupy nénosci G, zgodnie z dokumentacja projekipwSST.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w OST D-02.00.01
pkt 3.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w OST
D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogollne zasady prowadzenia rob6t podano w OST D021 pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantoieh stateczn&@ w catym
okresie prowadzenia robét, a naprawa uszk@dzeynikajacych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopu, ich pogta lub innych odgpstw od dokumentacji
projektowej obciza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki spos6b, aby grunty ozriym
stopniu przydatniei do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, possb



uniemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wyanagody layniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimty by bezpdrednio
wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkiad. O lilgynier dopuyci czasowe
sktadowanie odspojonych gruntéw, mnale je odpowiednio zabezpieazy przed
nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychoraiemnych powinno
spetnid wymagania, dotyege minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (),
podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych
robot ziemnych

Minimalna wartdc | dla:
Strefa autostrad innych drég
korpusu i drég kategoria ruchli kategoria ruchy
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o grul§oi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gbbokaéq od, 20_ do50cmo 1,00 1.00 0.97
powierzchni rob6t ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyctie spetniai
wymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale
je dogsci¢ do wartdci |, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢
osiagniete przez bezpwednie zagszczanie gruntdw rodzimych, to najepodpé srodki w
celu ulepszenia gruntu podi umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wado
wskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowaniérodki, o ile nie g okreslone w SST,
proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptagjyrirerowi.

Dodatkowo mana sprawd@ nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét
ziemnych na podstawie pomiaru wtérnego modutu ddksznia E zgodnie z PN-
02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédwarstwy
gruntu (nadktadu) powgj rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapra si
po nim jedynie ruch maszyn wykomaych £ czynng¢ budowlan. Moze odbywa sie
jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spaypdszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni robét ziemnych, wynikagych z niedotrzymania
podanych powsej warunkoéw obciza Wykonawe robét ziemnych.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzemjodndci z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST. W czasienkoli szczegéla uwag
nalezy zwréck na:

a) sposOb odspajania gruntdéw nie poganszaich wiasciwosci,

b) zapewnienie stateczéw skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robgbiich zakéczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykeczenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wagen okreslonych w
pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-02100kd 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest ni (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-02100lQ 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platroi podano w OST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuie:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypoldiktad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytaeldun

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

— zagszczenie powierzchni wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

- rekultywacf; terenu.



10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwrzanych podano w OST D-02.00.01 pkt 10.
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NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OSsT - 0goélna specyfikacja techniczna
SST - szczego6towa specyfikacja techniczna



1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacghtecznej § wymagania

dotyczice wykonania i odbioru robét zgganych z wykonaniem podbudéw z tlucznia
kamiennego.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOtowa specyfikacja techniczna stanowi ofpnybcy — dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpbét na drogach krajowych i
wojewddzkich.

Zaleca s wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogaciejskich i
gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonywaniem podbudoéw z tlucznia kamieoneg

Podbudow z tlucznia kamiennego wykonujegszgodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej, jako:

- podbudow pomocnica,

- podbudow zasadnicz.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z tlucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadgja s¢ z
jednej lub wecej warstw nénych z tlucznia i klica kamiennego.

1.4.2.Pozostate okigenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaga ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudomnttucznia, wg PN-S-
96023 [9], &
— kruszywo tamane zwykte: ttucée kliniec, wg PN-B-11112 [8],
— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.



2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nale uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa, wediug

PN-B-11112 [8]:

— tluczenr od 31,5 mm do 63 mm,

— kliniec od 20 mm do 31,5 mm,

— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.

Inzynier maze dopyci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa,
wybrane spfréd wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktérych wygaaia zostan
okreslone w SST.

Jaka¢ kruszywa powinna kiy zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8],
okreslonymi dla:

— klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadnjcze
- klasy Ililll - dla podbudowy pomocniczej.

Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasamhjinaley stosowa
kruszywo gatunku co najmniej 2.

Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicacB hiniejszej specyfikaciji

Tablica 1. Wymagania dla tlucznia ihtia, wg PN-B-11112 [8]

Lp. Wiasciwosci Klasa Il | Klasa lll

1 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecej niz:

- w thuczniu 35 50
- w klincu 40 50
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy wassinku
do ubytku masy po petnej liczbie obrotow, niecgj ni: 30 35
2 | Nasikliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie yadej
niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedbra/ch 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0

3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5],|%
ubytku masy, nie wcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedgbraych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skatl osadowych 5,0 10,0

4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wediug zmodyfikowanej
metody bezpgedniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112
[8], % ubytku masy, nie wcej niz:
- w klincu 30 nie bada si
- w tluczniu nie bada & | nie bada s




Tablica 2. Wymagania dla ttucznia ihdia w zalénosci od warstwy podbudowy

ttuczniowej, wg PN-B-11112 [8]

Podbudowa
Lp. Wihasciwosci jednowarstwowa|  Podbudowa
lub podbudowa pomocnicza
zasadnicza
1 | Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarté¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie gaej niz:
- w thuczniu 3 4
- w klincu 4 5
b) zawarté¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej ni:
- w tluczniu i w klicu 75 65
c) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie wéej niz:
- w thuczniu i w klcu 15 25
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie wéej niz:
- w thuczniu i w klicu 15 20
2 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714-
12 [1], % m/m, nie wicej niz:
- w thuczniu i w klincu 0,2 0,3
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16
[3], % m/m, nie wgcej niz:
- w tluczniu 40 45
- w klincu nie bada & | nie bada s
4 | Zawart@¢ zanieczyszcze organicznych, barwga
cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:
- w thuczniu i w kliancu, barwa cieczy nie ciemniejsza
niz: wzorcowa
2.4. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy b by
studzienna lub z wodagju, bez specjalnych wymaga

3. SPRZAT
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania

ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego

powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) réwniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadatieznia i klinca,
b) rozsypywarek kruszywa do rozemnia klinca,




¢) walcow statycznych gtadkich do zagczania kruszywa grubego,

d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zeggczarek plytowych do klinowania
kruszywa grubego kicem,

e) szczotek mechanicznych do ugeida nadmiaru kfica,

f) walcéw ogumionych lub stalowych gtadkich donkowego dogszczenia,

g) przewdnych zbiornikbw do wody zaopatrzonych w adzenia do rozpryskiwania
wody.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrgce transportu

Ogllne wymagania dotysze transportu podano w OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z ninngnateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MOQ@O ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze pod podbudow ttuczniows powinno spetnia wymagania okrdone w
OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zegczeniem podi@”.

Podbudowa tluczniowa powinna dyutozona na podhu zapewniajcym
nieprzenikanie drobnych ggtek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie sgoisipod
podbudow ttuczniows powinna by utozona warstwa odcinaga lub wykonane ulepszenie
podiaza.

W przypadku zastosowania pauhry warstvg podbudowy ttuczniowej a spoistym
gruntem podtea warstwy odcinagej albo odsgczapcej, powinien by spetniony warunek
nieprzenikania cgtek drobnych, wyrany wzorem:

— <15
85
gdzie:D;s - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmstgty odcinagcej albo
odgzapcej,
dgs - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 85% zianmngu podiaa.

Geowtdkniny przewidziane do zycia pod podbudow tluczniows powinny
posiadé aprobat techniczm wydarmy przez uprawniom jednostik. W szczegolngi
wymagana jest odpowiednia wytrzym&tanechaniczna geowtéknin, unieitiviajaca ich
przebicie ziarna tlucznia oraz odpowiednie dstaosci filtracyjne, dostosowane do
uziarnienia podiza gruntowego.



Podbudowa powinna Bywytyczona w sposob umlbwiajacy jej wykonanie
zgodnie z dokumentacj projektowa lub wedtlug zaleae Inzyniera, z tolerancjami
okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowanj@odbudowy powinny hy
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edlach réwnolegtych do
osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany przegriera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiwia¢ naciagniecie sznurkéw
lub linek do wytyczenia rob6t w odgtach nie wikszych nk co 10 m.

5.3. Wbhudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z ttucznia nie geby po zagszczeniu
mniejsza od 1,5-krothego wymiaru nagkézych ziarn tlucznia. Maksymalna gryébo
warstwy podbudowy po zagzczeniu nie mee przekracza20 cm. Podbudogo grubdgci
powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno Byroztozone w warstwie o jednakowej grulmd przy
uzyciu uktadarki albo réwniarki. Gruié roztazonej warstwy lunego kruszywa powinna
by¢ taka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu agingta grubgé projektowan.

Kruszywo grube po rozieniu powinno by przywatowane dwoma przejami
walca statycznego, gtadkiego o nacisku jednostkowyimn mniejszym i 30 kN/m.
Zagszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinrepeoozé sie od kravedzi i
stopniowo przesuwasie pasami podinymi, czsciowo naktadajcymi sk w kierunku osi
jezdni. Zagszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprgetzmpowinno
rozpoca¢ sie od dolnej krawdzi i przesuwad sie pasami podinymi, czsciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczejppywatowaniu kruszywa
grubego nalgy roziozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklimowa
kruszywa grubego. Do zesgczania naly uzy¢é walca wibracyjnego o nacisku
jednostkowym co najmniej 18 kN/m, albo plytpwag:szczark wibracyjs o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kNfnGruba¢ warstwy linego kruszywa drobnego
powinna by taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszygrabego zostaty
wypetnione kruszywem drobnym. z#di to konieczne, operacje rozkladania i
wwibrowywanie kruszywa drobnego najepowtarza az do chwili, gdy kruszywo drobne
przestanie penetrowavarstwe kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego halesury¢ z podbudowy
szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wydtanad powierzchri od 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna Byprzywalowana walcem statycznym gtadkim o
nacisku jednostkowym nie mniejszymznb0 kN/m, albo walcem ogumionym w celu
dogzszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkawan

5.4. Odcinek probny

Jeceli w SST przewidziano konieczéio wykonania odcinka prébnego, to co
najmniej na 3 dni przed rozpagzem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek
prébny w celu:



— stwierdzenia czy spez budowlany do rozkladania i zegpczania kruszywa jest
wiasciwy,
— okreslenia grubdci warstwy materialu w stanie Aoym koniecznej do uzyskania
wymaganej grubiei warstwy po zagszczeniu,
— ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia.
Na odcinku probnym Wykonawca powinienyd takich materiatdw oraz spgtu
do rozkladania i zagzczania, jakiedula stosowane do wykonania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 r do 800 m, a diugd¢
nie powinna b¥ mniejsza ni 200 m.
Odcinek prébny powinien By zlokalizowany w miejscu wskazanym przez
Inzyniera.
Wykonawca mege przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu
odcinka prébnego przeziyniera.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna gy
utrzymywana w dobrym stanie. zé4% Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obawany napravd
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane prezuch. Koszt napraw wyniktych
Z niewtaciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot

Ogllne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania rob6t i przedstamgniki tych bada Inzynierowi w celu
akceptacji.

Badania te powinny obejmowawszystkie wiaciwosci kruszywa okréone w
pkt 2.3 i tablicach 1 i 2 niniejszych OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 3.



Tablica 3.Cestotliwos¢ oraz zakres bada przy budowie podbudowy z tlucznia
kamiennego

Czestotliwos¢ bada
Alniani Maksymalna po-
Lp. Wyszczeg6lnienie bada Minimalne iloéci oo poé’bu
bada na dziennej dowy na jedno
dzialce roboczej badanie ()
1 |Uziarnienie kruszyw
2 | Zawarta¢ zanieczyszczeobcych w kruszywie 2 600
3 | Zawarta¢ ziarn nieforemnych w kruszywie
4 | Scieralng¢ kruszywa
S, 6000
5 | Nashkliwos¢ kruszywa : A
. : : i przy kazdej zmianiezrodia
6 | Odporndg¢ kruszywa na dziatanie mrozu ) . L
. : ; pobierania materiatlow
7 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych

6.3.2.Badania wtciwosci kruszywa

Prébki naley pobierg w sposéb losowy z rozionej warstwy, przed jej
zag:szczeniem. Wyniki badigpowinny by na biezaco przekazywane kynierowi.

Badania pelne kruszywa, obejng ocern wszystkich whciwosci okreslonych
w pkt 2.3 powinny b§ wykonywane przez Wykonawcz czstotliwoscia gwarantujca
zachowanie jakéi robot i zawsze w przypadku zmiagodta pobierania materiatow oraz
na polecenie liyniera. Probki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawc
w sposob losowy, w obecfm Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace nagnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiardw podano w tablicy 4.

Tablica 4. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z thezni

kamiennego
Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
1 Szerokaé¢ podbudowy 10razyna 1l km

w sposob cigly planografem albo ¢

2 Rownai¢ podiuzna 20 m taf na kadym pasie ruchu

Rowna¢ poprzeczna 10razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10razy na 1 km

co 100 m w osi jezdni i na |j

5 Rze¢dne wysokéciowe krawedziach




Cd. tablicy 4

6 Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m

7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na Kalej dzialce

roboczej, lecz nie rzadziejmnraz ng
400 nf

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejz1
raz na 2000 A

8 Nosnos¢ podbudowy nie rzadziej ni raz na 3000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnie osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wcej
niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kradmikéw szeroké¢ podbudowy powinna ldywieksza od
szerokdci warstwy wyej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wafto wskazan w
dokumentacji projektowe].

6.4.3.Rowna¢ podbudowy

Nieréwnaci podlwne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrow tata lub
planografem, zgodnie z nognBN-68/8931-04 [11].

Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrove tats.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé&
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaokvinmy by zgodne z
dokumentagj projektowy z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

R&nice pomeédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragza 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os podbudowy w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi
projektowanej o wicej niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub ecwjiniz + 5 cm
dla pozostatych drog.

6.4.7.Grubags¢ podbudowy



Gruba¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sie od grubdci projektowanej o vécej niz:
- dla podbudowy zasadnicze2 cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nénaosci podbudowy natey wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spéhvigmagania dotycge n@gnosci, podane
w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania snosci podbudowy zasadniczej w zafmici od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony prziyaiu
Kategoria ruchu piyty o srednicy 30 cm (MPa)
PierwotnyM ¢ WtérnyM ¢
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkosredni isredni 100 170

Pierwotny modut odksztalcenia podbudowy pomochicagerzony piyt o
srednicy 30 cm, powinien ldywigkszy od 50 MPa.

Zagzszczenie podbudowy nale uzn& za prawidlowe, gdy stosunek wtornego
modutu odkszta&cenia/lg do pierwotnego modutu odkszta+cer‘M1'E jest nie wekszy
od 2,2.

6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjicksze odchylenia cech
geometrycznych od okilenych w punkcie 6.4, powinny Bynaprawione. Wszelkie
naprawy i dodatkowe badania i pomiary zogtakonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o vécej
niz 5 cm i nie zapewni to podparcia warstwomzejyiezacym, to Wykonawca powinien na
wtasny koszt poszerzypodbudow przez spulchnienie warstwy na petgrubgé, do
potowy szerokéci pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardamnpgbocza),
dotozenie materiatu i powtdrne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod veztim grubéci, Wykonawca
wykona napraw podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie
lub wybranie warstwy na odpowiedniglebokas¢, zgodnie z decyaj Inzyniera,
uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich sedaosciach, wyréwnane i ponownie
zagszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny kdatwykonaniu tych robét
nastpi ponowny pomiar i ocena grufm warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.



6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jeeli nosnos¢ podbudowy hdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca
wykona wszelkie roboty niegllne do zapewnienia wymaganejsnaici, zalecone przez
Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawaallpudowy tylko wtedy,
gdy zanienie ndénoici podbudowy wyniklo z niewkxiwego wykonania robdt przez
Wykonawe podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

0Ogblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogéine”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z
tlucznia kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne”
pkt 8.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektova, SST i wymaganiami
Inzyniera, jereli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefi wg pkt 6 daly
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fipodbudowy tluczniowej obejmuie:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— przygotowanie podim,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— roziozenie kruszywa,
— zagszczenie warstw z zaklinowaniem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badadaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji
technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06714-12
2. PN-B-06714-15
3. PN-B-06714-16
4. PN-B-06714-18
5. PN-B-06714-19
6. PN-B-06714-26
7. PN-B-06714-42
8. PN-B-11112
9. PN-5-96023
10. BN-64/8931-02
11. BN-68/8931-04

10.2. Inne dokumenty

Nie wystpuja.

Kruszywa mineralne. Badania. d8zanie zawartgi
zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne.
ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. d2zanie
mrozoodpornéci metod, bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. dzanie zawartgi
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania. &zaniescieralngci w
bebnie Los Angeles

Kruszywo mineralne. Kruszywo famagie nawierzchni
drogowych

Konstrukcje drogowe. Podbudowawigr@chnia z tlucznia
kamiennego

Drogi samochodowe. Oznaczanie utnoddksztatcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obaizenie ptyh

Drogi samochodowe. Pomiar rd&eho nawierzchni
planografem i tat

Badania. d@8zanie skiadu
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikaegihnicznej $ wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zydanych z wykonawstwem podwdéjnego
powierzchniowego utrwalenia nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi ofpnydcy dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpbét na drogach krajowych i
wojewddzkich.

Zaleca s wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogaciejskich i
gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem podwojnego powierzchniowegovaignia nawierzchni na
drogach obeizonych ruchem od lekkiego doggkiego.

Zalczony do niniejszej specyfikacji zaknik pt. ,Projektowanie
powierzchniowego utrwalenia. Wytyczne i zalecerji#]’ moze by wykorzystywany przy
okreslaniu rodzaju powierzchniowego utrwalenia, rodzagkcji kruszywa i lepiszcza i ich
ilosci.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podwdjne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni

Podwojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni mghiegiem utrzymaniowym
polegajcym na kolejnym rozieeniu:
— warstwy lepiszcza,

— warstwy kruszywa,

wwaNe
— drugiej warstwy lepiszcza, -

NSt ~x§‘~“‘
- warstwy drobniejszego kruszywa. e 707 el

1.4.2.Pozostate okigenia

Pozostale okitenia podstawowe aszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-80.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.



2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Kruszywa
2.2.1.Wymagania dotyczce kruszyw

Do powierzchniowego utrwalania najestosowd grysy lub zwiry kruszone o
waskich frakcjach uziarnienia, spetniag wymagania wg tablicy 1 i 2, zgodne z narm
PN-B-11112 [1] i wytycznymi CZDP [6] przy jednocrgsn uwzgkdnieniu ucislen
zawartych w niniejszych OST.

Do podwdjnego powierzchniowego utrwalenia pgalstosowa kruszywo tamane
o frakcjach: ; od 5 mm do 8 mm; od 8 mm do 11 mm

Dopuszcza sistosowanie wskich frakcji gryséw o wymiarach innychznwyzej
podane pod warunkiene zostan zaakceptowane przezzymiera.

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia nie dopuasz st kruszywa
pochodzcego ze skat wapiennych.

Tablica 1. Wymagania dla grysawiru kruszonego w zakmosci od klasy kruszywa
i kategorii ruchu

Kategoria ruchu
P ., Ciezki $redni, lekkdredni,
Wyszczegolnienie wigiwosci Q lekki
klasa kruszywa
I Il

Scieralngé w bebnie kulowym po pelnej liczbig 25 35
obrotéw, ubytek masy nie @kszy niz, %(m/m): (40) (45)

Scieralnégé¢ w bebnie kulowym po 1/5 petnej liczhy
obrotow, ubytek masy w stosunku do ubytku masy po 25 35
petnej liczbie obrotéw nie wkszy niz, %(m/m):

Naskkliwosé nie wicksza nk, %(m/m): 1,5 2,0

Mrozoodporné¢ wg metody zmodyfikowanej,

ubytek masy nie wkszy niz, %(m/m): 10,0 30,0

* - dlazwiréw kruszonych przyto takie same wymagania jak dla kruszywa tamanego
(grysow).
() - wartéci podane w nawiasach dotycmytacznie kruszywa granitowego.

Tablica 2. Wymagania dla grysawiru kruszonego w zaimosci od gatunku kruszywa
i kategorii ruchu



Kategoria ruchu
ol . : lekkosredni
Wyszczeg6lnienie wigiwosci Cigzki Sredni i lekki
Gatunek kruszywa
1 2
Zawartg¢ ziarn mniejszych @i 0,075 mm odsianych 05 05 05
na mokro, nie vécej niz, %(m/m): ' ' '
OZ/Oa(vr\T/]:;\I[rt]c;c frakcji podstawowej, nie mniej hi 850 85.0 85.0
Zawartg¢ nadziarna, nie wtej niz, %(m/m): 8,0 8,0 8,0
Zawarta¢ podziarna, nie wicej niz, %(m/m): 10,0 10,0 10,0
Zawart@¢ zanieczyszcze obcych, nie wjcej ni,
o%(m/m): 0,1 0,1 0,2
Zawart@g¢ ziarn nieforemnych, nie wiej ni, .
%o(m/m): 15,0 20,0 25,0
. : : barwa cieczy nie ciemniejszazni
Zawartag¢ zanieczyszczeorganicznych WZOrcowa
ZawartG¢ przekruszonych ziarnzwirowych, nie . «
wiecej niz, %(m/m): ) 10,0 15,0

* - wymagania zostaty zekiszone w stosunku do normy PN-B-11112 [1]
** - dotyczy grysu produkowanego z kruszymauralnego.

2.2.2.Sktadowanie kruszyw

Wykonawca zapewni skladowanie kruszyw na skladkaas zlokalizowanych jak
najblizej wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwalenodiae skladowiska
powinno by réwne, dobrze odwodnione, czyste, o twardej paeieni zabezpieczagej
przed zanieczyszczeniem kruszywa w czasie jegadeWlania i poboru. Kala frakcja
kruszywa, jego klasa i gatunekda sktadowane oddzielnie, w sposéb utheiajacy ich
mieszanie sizarébwno w czasie sktadowania, jak rownigdowania i transportu.

2.3. Lepiszcza
2.3.1.Wymagania dla lepiszczy

Niniejsza OST uwzghnia jako lepiszcze do powierzchniowego utrwalehitko
drogowe kationowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowemodyfikowane i
modyfikowane rodzaju K1-65, K1-70, K1-65MP, K1-70MRpetniajce wymagania
zawarte w tablicy 3 zgodnie z opracowaniem ,Warutgdhniczne. Drogowe kationowe
emulsje asfaltowe Em-94” - IBDIM -94[5].



Tablica 3. Wymagania dla drogowych emulsji katiogolwniemodyfikowanych [5]

Badane witéciwosci Rodzaj emulsji
K1-65 K1-70

Zawartd¢ lepiszcza, % od 64 do 66 od 69 do 11
Lepkas¢ wg Englera wg PN-C-04014 [2E,
nie mniej ng: 6 :
Lepkas¢ BTA O 4 mm (s), nie mniej ai - 7
Jednorodn&, %, # 0,63 mm, nie wcej niz: 0,10 0,10
Jednorodn&, %, # 0,16 mm, nie wcej niz: 0,25 0,25
Trwatos¢, %, 0,63 mm po 4 tyg., nie gaej niz: 0,4 0,4
Sedymentacja, %, nie mniejni 5,0 5,0
Przyczepné&t do kruszywa, %, nie mniejni 85 85
Indeks rozpadu, g/100 g, nieegej niz: 80 80

Kationowe emulsje asfaltowe rodzaju K1-70 zalégas®sowa do wykonywania
powierzchniowego utrwalenia na drogach o rughednim. Przy ruchu mniejszym od
sredniego dopuszczagsstosowanie emulsji K1-65. Powierzchniowe utrwademaze by
wykonywane réwnig na drogach o ruchu egkim, lecz przy uayciu kationowej emulsji
modyfikowanej, przy czym zalecane jest stosowamwllgji wytwarzanej przy iyciu
asfaltu wczéniej modyfikowanego.

Wymagania dla drogowych emulsji kationowych mokiyfianych zawarteasw
tablicy 4.

Dopuszcza girowniez stosowanie asfaltow fluksowanych lub polimeroaéfal

Inne lepiszcza nidrogowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe (modwfdne
i niemodyfikowane) mog by¢ stosowane pod warunkiem posiadania aprobaty tenheii
wydanej przez uprawniarjednostk i musz by¢ zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca do wykonania powierzchniowych utrwialeapewni lepiszcza od
jednego dostawcy.

2.3.2.Sktadowanie lepiszczy

Do sktadowania lepiszczy Wykonawcayje cystern, pojemnikow, zbiornikéw
lub beczek.

Cysterny, pojemniki, zbiorniki i beczki przeznaneodo sktadowania emulsji
powinny by czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawcastj zobowjzany
przestrzeganastpujace zasady:
— czas skladowania emulsji nie powinien przekracz8 m-cy od daty jej

wyprodukowania,

— temperatura przechowywania emulsji nie powinnarigsza ni +5°C.



Tablica 4. WHciwosci drogowych emulsji kationowych modyfikowanych

Oznaczenia Klasa emuls;ji
Badane wiéciwosci Szybkorozpadowe
K1-65MP K1-70MP

Zawartag¢ lepiszcza, % od 64 do 66 od 69 do 11
Lepkas¢ wg Englera wg PN-C-04014 [2E, 6 )
nie mniej nk:
Lepkas¢ BTA 00 4 mm (s), nie mniej i - 7
Jednorodn&, %, # 0,63 mm, nie wcej niz: 0,20 0,20
Trwalos¢, %, # 0,63 mm po 4 tyg., nie ggiej niz: 0,5 0,5
Sedymentacja, %, nie mniepni 5,0 5,0
Przyczepn&t do kruszywa, %, nie mniej i 85 85
Indeks rozpadu, g/100 gnie wicej niz: 90 90

O przy powierzchniowych utrwaleniach wykonywanych warunkach upatu (temp.
powietrza powyej 3C°C i nawierzchni powsej 40C) maksymalna ward indeksu
rozpadu mee by podniesiona do 100 g/100 g.

3. SPRZAT
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Rodzaje spretu do wykonania powierzchniowego utrwalenia

Wykonawca przyspujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinie
wykaza sig mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— szczotek mechanicznych - do oczyszczania nawierzatsuwania niezwizanych ziarn
po wykonaniu powierzchniowego utrwalenia,
— skrapiarek lepiszcza - do rozknia lepiszcza na nawierzchni,
— rozsypywarek kruszywa - do rozienia kruszywa na nawierzchni,
— walcéw drogowych - do przywatowania rozémego kruszywa.

3.3. Wymagania dla spreztu

3.3.1.Szczotki mechaniczne

Zaleca si stosowanie uemlzen dwuszczotkowych, w sktad ktérych wchodzi
szczotka wykonana z twardych elementow czysagzh, shiaca do zdrapywania i
usuwania zanieczyszaze oraz szczotka rgkka shzaca do zamiatania i usuwania
niezwigzanych ziarn kruszywa.

Ze wzgkdu na due pylenie powstage w procesie czyszczenia, szczotki powinny
by¢ wyposaone w uradzenie pochtaniage pyly oraz umdiwiajace czyszczenie
powierzchni na sucho i na mokro.

3.3.2.Skrapiarka lepiszcza



Wykonawca robét jest zoboymany do uycia tylko takiej skrapiarki, ktora
zapewni roztaenie na jezdni przewidzianej #lc lepiszcza réwnomiernie, zarbwno w
kierunku podtinym jak i poprzecznym. Dla zapewnienia réwnomiemegziazenia
przewidzianej iléci lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka powinn& kyposaona w
urzadzenia pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy regitecy pozwalajce na
sprawdzenie i regulowanie parametréw takich jak:

- temperatury rozktadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozuagej lepiszcze,

— predkosci poruszania si skrapiarki (szczegOlnie doktadny pomiar i wskagamv
zakresie zwykle od 3 do 6 km/h),

- wysokdici i dtugasci kolektora do rozktadania lepiszcza.

Dla zachowania niezmiennej temperatury rozktadanégpiszcza, skrapiarka
powinna posiada zbiornik izolowany termicznie. Kolektor skrapiarlgowinien by
wyposaony w dysze szczelinowe oraz posiadagulacg wysokaci swego potéenia nad
powierzchma jezdni, dla zapewnienia réwnomiernego pokrycia ieezehni lepiszczem z
dwoch lub trzech dysz. Nie dopuszcza stosowania skrapiarek, ktorych kolektor jest
wyposaony w dysze stikowe. Zalenosci pomidzy wydatkiem lepiszcza a nastawami
regulowanych parametréw takich jaksmienie, obroty pompy pdkos¢ jazdy skrapiarki i
temperatura lepiszcza powinny &y zawarte w aktualnych wynikach cechowania
skrapiarki.

Skrapiark mozna uzné za przydata do wykonywania powierzchniowego
utrwalenia, jeeli odchylenia rozktadanego lepiszcza odidlozatazonych mieszeg sie w
przedzialet 10% w kierunku podtinym i poprzecznym.

3.3.3.Rozsypywarka kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawzapewni jeden z
ponizszych typow rozsypywarek kruszywa:

— doczepn do skrzyni samochodu z kruszywem,
— pchan, przez samochéd z kruszywem,

— samojezda,

— doczepn do skrapiarki.

Ze wzgkdu na konieczn@ uzyskania diej doktadndci dozowania kruszywa
preferuje st uzycie rozsypywarek samojezdnych.

Rozsypywark kruszywa ména uznd za przydata do wykonania
powierzchniowego utrwalenia, Zeli pomierzone odchylenia #oi dozowanego kruszywa
nie r&nia sic od przewidzianej iléci wiecej niz o 1 l/nf.
3.3.4.Walce drogowe

Do przywalowania kruszywa Wykonawca zyje walcow ogumionych
wyposaonych w opony o gtadkim hiaiku, ze stalym @éhieniem do 0,6 MPa i
obciazeniem 15 kN na koto oraz lekkich walcow statyczngcktalowych pancerzach, pod
warunkiemze nie lzda one powodowaly miaizenia ziarn kruszywa.



4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z nminngnateriatami
(asortymentami) i nadmiernym zawilgoceniem.

4.3. Transport lepiszczy

Cysterny samochodowezywane do przewozu emulsji powinny dpodzielone
przegrodami na komory o pojemiud nie wickszej n 3 nt, a kada przegroda powinna
mie¢ wykroje przy dnie, aby nidiwy byt przeptyw emulsji mgdzy komorami.

Wyjatkowo, za zgod Inzyniera, dopuszczaesido transportu emulsji beczki lub
inne pojemniki stalowe.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MQQ@O ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Zalazenia og6ine

Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zaldegiutrzymaniowym, ktéry
pozwala na uszczelnienie istniegj nawierzchni, zapewnia dobre ¥davosci
przeciwpglizgowe warstwyscieralnej, natomiast nie wpltywa na popeajej nosnosci i
réwnasci.

Nawierzchnia, na ktérej ma bywwykonane powierzchniowe utrwalenie, powinna
by¢ wyremontowana, posiadlavasciwy profil podiuzny i poprzeczny oraz powierzchni
charakteryzujca si¢ duza jednorodnécia pod wzgédem twardéci i tekstury.

5.3. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia
5.3.1.0cena stanu powierzchni istniegj nawierzchni

Dla ustalenia rzeczywistej #oi lepiszcza i wielkéci frakcji kruszywa pierwszej
warstwy powierzchniowego utrwalenia, naje ocent stopieét twardaci i tekstur
powierzchni istnigjcej nawierzchni. Przy ustalaniu tekstury powierzaltnvalanej mana
postwy¢ sie klasyfikach zamieszczanw tablicy 5.

Przy okrélaniu stanu powierzchni dopuszcza stosowanie przez Wykonawc
innych metod oceny stanu nawierzchni zaaprobowapyoéz Irkyniera.

Tablica 5. Klasyfikacja stanu powierzchni utrwalpmawierzchni



Glebokas¢ tekstury™

Lp. Wyglad i opis powierzchni nawierzchni HS

Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki rainer HS=>1,7
bitumiczne bardzo otwarte i mocno porowate

Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki rainer 1,2<HS<1,7

2 bitumiczne porowate

3 Nawierzchnia wygtadzona, np. mieszanki mineralno- 0,8<HS< 1,2
bitumiczne o strukturze zamkitéj bez wysikéw lepiszcza

4 Nawierzchnia bogata w lepiszcze wykamaj tendencje dp  0,4< HS<0,8
wystepowania wysikow lepiszcza lub zaprawy

5 Nawierzchnia bogata w lepiszcze, z tendgrdp pocenia HS<0,4

lub z licznymi remontami estkowymi

1) Pomiar gitbokasci tekstury piaskiem kalibrowanym zostat podany ddaislenia tego
parametru.

5.3.2.Ustalenie ildci gryséw

Ustalenie rzeczywistej ikoi grysow zaleca sidokon& zgodnie z opracowaniem
.Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczeniesdbrozkltadanego lepiszcza i kruszywa” [4].
Ustalom wg wymienionego opracowania §l gryséw dla podwdjnego
powierzchniowego utrwalenia nawierzchni riglskorygowda:
— dla pierwszej warstwy grysu 0 -5%,
— dla drugiej warstwy grysu 0 +5%.

5.3.3.Ustalenie ildci lepiszcza

Przy ustalaniu ostatecznej b lepiszcza dla kalego wydzielonego odcinka lub
pasma ruchu charakteryaopgo st jednorodnymi parametrami nale korzystd z
wtasnego déwiadczenia oraz z programu projektowania powierimych utrwalé
LAllogen” [8], ktory jest w posiadaniu dyrekcji odgowych drog publicznych.

Mozna réwnie korzyst& z zahcznika do niniejszej OST ,Projektowanie
powierzchniowego utrwalenia. Wytyczne i zalecemght 5 [7].

5.4. Zapewnienie przyczepnsei aktywnej lepiszcza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonaweeze przysipi¢ tylko
wowczas, gdy przyczepsd aktywna kruszywa do wybranego rodzaju emulsji dkrea
zgodnie z normp BN-70/8931-08 [3] bdzie wikksza od 85%.

Jezeli przyczepnéd aktywna lkdzie mniejsza od 85%, to naleja zwiekszye
przez ogrzanie, wysuszenie lub odpylenie kruszyezprednio przed jego rozieniem
na nawierzchni.

Przy stosowaniu do powierzchniowego utrwaleniayéhnlepiszczy ri emulsja
asfaltowa, przyczepé aktywrn mozna zwgkszy przez zastosowanie otoczonego
kruszywa na gaxco.



5.5. Warunki przystapienia do robét

Powierzchniowe utrwalenie moa wykonywg w okresie, gdy temperatura
otoczenia nie jest méza od +18C przy stosowaniu asfaltowej emulsji kationowejié n
nizsza nk +15°C przy stosowaniu innych lepiszczy.

Temperatura utrwalanej nawierzchni powinnaé byie nizssza nk +5°C przy
emulsji asfaltowej i +1C przy innych lepiszczach bezwodnych.

Nie dopuszcza siprzystipienia do robdt podczas opadoéw atmosferycznych.

5.6. Odcinek prébny

Przed przyspieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym z zynierem,
Wykonawca powinien wykorgaodcinek prébny w celu:
— stwierdzenia, czy spe¢z przewidziany do wykonywania robdt spetnia wymadgan
okreslone w pkt 3 niniejszej OST,
- sprawdzenia, czy dozowanasiolepiszcza i kruszywaaszgodne z parametrami jakie
zamierza s utrzymywa podczas robot.
Do takiej proby Wykonawca powinierryé materiatow oraz spetu takich, jakie
beda stosowane do wykonania robot.
Odcinek probny powinien By zlokalizowany w miejscu wskazanym przez
Inzyniera. Wykonawca mi@ przysipi¢c do wykonywania powierzchniowego utrwalenia
nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka prébnegozpirzg/niera.

5.7. Oczyszczenie istnigiej nawierzchni

Przed przyspieniem do rozkladania lepiszcza, nawierzchnia powi by
doktadnie oczyszczona za pomosprztu mechanicznego spetiapgo wymagania wg
pkt 3. W szczegdblnych przypadkach (bardzozeduzanieczyszczenie) oczyszczenie
nawierzchni ména wykong przez sptukanie wad(z odpowiednim wyprzedzeniem dla
wyschngcia nawierzchni - wane przy stosowaniu lepiszczy na gv).

5.8. Oznakowanie robo6t

Ze wzgkdu na specyfik robét przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenia
nawierzchni, Wykonawca w sposob szczegdlny jestowmtzany do przestrzegania
postanowié@ zawartych w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”t pk.5.4, a
dotyczicych zasad zachowania bezpiesstea ruchu drogowego w czasie prowadzenia
robot.

Znaki powinny by odblaskowe, czyste i w razie potrzeby czyszczodeawiane
lub wymieniane na nowe. Przy dum natzeniu ruchu, w razie potrzeby, Wykonawca
uzgodni i wprowadzi regulagj ruch wahadtowy za pomagesygnalizatorowswiatet lub za
pomoa pracownikéw sygnalistéw, odpowiednio przeszkoldnyc

Ruch drogowy odbywagy sk po wstpnie zagszczonym powierzchniowym
utrwaleniu sprzyja utwierdzeniu ziarn kruszywa peaunkiem,ze prdkos¢ ruchu ledzie
ograniczona od 30 do 40 km/h.

W okresie pierwszych 48 godzin, a przy mniej sjaagych warunkach
atmosferycznych, w okresie od 3 do 4 doéb od chwiikonania powierzchniowego
utrwalenia, Wykonawca spowoduje ograniczeniglposci ruchu od 30 do 40 km/h.



5.9. Rozkladanie lepiszcza

Rozkiadana emulsja asfaltowa powinna posiadsstpujaca temperatug:
- emulsja K1-65 - od 40 do 80,
- emulsja K1-70 - od 60 do 85,
- emulsja K1-65MP - od 50 do 8D,
- emulsja K1-70MP - od 65 do 75.

Jezeli powierzchniowe utrwalenie jest wykonane na pido jezdni, to zcze
srodkowe przy drugiej warstwie powinno byrzesunite od 15 do 30 cm, przy czym
zalecane jest wykonanie powierzchniowego utrwalerdacatej szerokmi jezdni w tym
samym dniu.

Przy rozpoczynaniu skrapiania nawierzchni malepametaé, ze witasciwa
jednorodnéc¢ i ilos¢ lepiszcza uzyskuje sidopiero po uptywie krétkiej chwili od momentu
otwarcia jego wyplywu. Zalecaesiaby w tym krotkim czasie lepiszcze wyptywato na
arkusze papieru roztone na nawierzchni.

5.10. Rozktadanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane réwnomiegnwarstwg w ilosci ustalonej wg
pkt 5.3.2, naswiezo roziazonej warstwie lepiszcza, za pomomzsypywarki kruszywa
spehiajcej wymagania ok&one w pkt 3.3. Odlegkg pomicdzy skrapiarl rozkladajca
lepiszcze, a poruszah Sie za ni rozsypywark kruszywa nie powinna ldywieksza nk 40
m. Przy stosowaniu emulsji asfaltowej czas jakiywpt od chwili roztgenia lepiszcza do
chwili roztozenia kruszywa powinien Bymazliwie jak najkrétszy (kilka sekund).

5.11. Watowanie

Bezpdrednio po rozteeniu kruszywa, ale nie poiej niz po 5 minutach naky
przyshpi¢c do jego watowania. Do watowania powierzchniowyctiwaled najbardziej
przydatne s walce ogumione (walce statyczne gtadkie nie zalecane, gdy mog
powodowd miazdzenie kruszywa).

Dla uzyskania wigciwego przywatowania nima przypé co najmniej 5-krotne
przefcie walca ogumionego w tym samym miejscu przy stkewo duej predkosci od
8 do 10 km/h i przy énieniu powietrza w oponach i okgeniu na koto okrdonym w pkt
3 niniejszej OST.

Przy wykonywaniu podwdéjnego powierzchniowego utem&, pierwsz warstve
kruszywa watuje sitylko wskpnie (jedno przégie walca).

5.12. Oddanie nawierzchni do ruchu

Na $wiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwalenia béogé ruchu
nalezy ograniczy od 30 do 40 km/h. Dlugo okresu w ktérym nawierzchnia powinnacby
chroniona zalgy od istniejcych warunkéw. Mge to by kilka godzin - jeeli pogoda jest
sucha i gagca, albo jeden lub kilka dni w przypadku pogodygethej lub chtodnej.

Na ogot dobre zwizanie ziarn kruszywa uzyskujegsw czasie od 24 do 48
godzin. Swiezo wykonane powierzchniowe utrwalenie iao by oddane do ruchu
niekontrolowanego nie wcgeiej, & wszystkie niezwizane ziarna zostanusungte z
nawierzchni  szczotkami  mechanicznymi  lub  specjainynurzadzeniami  do
podcknieniowego ich zbierania.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania lepiszcza i
kruszywa i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Badania te powinny obejmowawszystkie witaciwosci lepiszczy i kruszywa

okreslone w pkt 2 niniejszej OST. W zakresie badaniazgpr Wykonawca winien
przedstawd aktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarbw w czasie wykonywania
powierzchniowego utrwalenia podano w tablicy 6.

6.3.2.Badania kruszyw

Jezeli Inzynier uzna to za konieczne, Wawosci kruszywa nalgy bad& dla
kazdej partii. Wyniki bada powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.
6.3.3.Badania emulsji

Jeeli Inzynier nie ustali inaczej, to dla kadej dostarczonej partiisfodka
transportu) emulsji asfaltowej najebadé:
- barwe,
— jednorodnéc,
— lepkas¢ i indeks rozpadu.

Tablica 6. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw robét powierzchniowego utrwalenia

Lp. Wyszczegélnienie bada pomiarow Miﬁ?ﬁg:gg?i;s : (lj)zlda
1 | Badanie wiéciwosci kruszywa dla kadej partii kruszywa
2 | Badanie emulsji dla kdej dostawy
3 | Sprawdzenie stanu czy&tonawierzchni| w sposobagty
4 Sprawdzenie dozowania lepiszcza przed rozgmem robo6t (odcine
prébny) i w przypadku wpliwosci
5 Sprawdzenie dozowania kruszywa przed rozpoem robo6t (odcine
prébny) i w przypadku wpliwosci
6 ?ﬁ;@ﬁ%ﬁﬂ:ﬁ temperatury - otocze codziennie przed rozpogziem robét




7 | Sprawdzenie temperatury lepiszcza minimum 3 n@zymiag robocz

Pomiary szerok&ei powierzchniowego
utrwalenia

w 10 miejscach na 1 km

6.3.4.Sprawdzanie stanu czystd nawierzchni

W trakcie prowadzonych rob6t Wykonawca powinieraslza stan powierzchni
nawierzchni, na ktérej ma bywykonane powierzchniowe utrwalenie, zgodnie z pi&
oraz jej oczyszczenie, zgodne z wymaganiami zawantypkt 5.7.
6.3.5.Sprawdzanie dozowania lepiszcza i kruszywa

Dozowanie ildci lepiszcza i kruszywa nafe wykonywa jak badania testowe,
wedtug metod opisanych w opracowaniu GDDP [4].
6.3.6.Sprawdzenie temperatury otoczenia i nawierzchni

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia codziennych pomiaréw
temperatury otoczenia i nawierzchni co do zgddna wymaganiami okionymi w pkt
5.5.
6.3.7.Sprawdzanie temperatury lepiszcza

Wykonawca jest zobowizany do prowadzenia statych pomiaréw temperatury
lepiszcza, co do zgodém z wymaganiami okigonymi w pkt 5.9.

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych wykonanego powiernibwego
utrwalenia

6.4.1.Szerokd¢ nawierzchni

Po zakdczeniu robdt, tj. po okresie pignacji, Wykonawca w obecika
Inzyniera dokonuje pomiaru szeragkd powierzchniowego utrwalenia z doktadom do
+ 1 cm. Szerok& nie powinna s rézni¢ od projektowanej wicej niz o+ 5 cm.
6.4.2.R6wnas¢ nawierzchni

Jezeli po  wykonaniu robét przygotowawczych przed poréhniowym
utrwaleniem, na istniegej powierzchni dokonano pomiaréw réwngp to po wykonaniu
powierzchniowego utrwalenia pomiary takie rglavykona w tych samych miejscach i
wedtug tej samej metody. Wyniki pomiaréw réwnbnie powinny by gorsze od wynikow
uzyskanych przed wykonaniem robat.
6.4.3.0cena wygldu zewrtrznego powierzchniowego utrwalenia

Powierzchniowe utrwalenie powinng; siharakteryzowajednorodnym wygidem
zewrgtrznym. Powierzchnia jezdni powinnadydwnomiernie pokryta ziarnami kruszywa

dobrze osadzonymi w lepiszczu, twgeymi wyrazna grula makrostruktug. Dopuszcza i
zZloty kruszywa rzdu 5%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego podwdjnego
powierzchniowego utrwalenia.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogoine”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagjrojektova, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotysze podstawy ptatsgei podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 ™ (jednego metra kwadratowego) podwéjnego
powierzchniowego utrwalenia nawierzchni obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— transport i sktadowanie kruszyw,
— transport i skladowanie lepiszczy,
— dostaw i prac sprztu do robdét,
— przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykongmiavierzchniowego utrwalenia,
— prace projektowe przy ustaleniudtid materiatow,
— podwojne roztaenie lepiszcza,
— podwojne roztaenie kruszywa,
- walowanie,
— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji
techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane dawierzchni
drogowych

2. PN-C-04014 Przetwory  naftowe. Oznaczanie lépko wzglednej
lepkasciomierzem Englera

3. BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywnej przyczdpntepiszczy bitumicznych do

kruszyw



10.2. Inne dokumenty

4.

Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczeniesdlorozkladanego lepiszcza i kruszywa.
Opracowanie zalecane przez GDDP do stosowania pisBeDP-5.3a-551/5/92 z dnia

1992-02-03.
Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsjalasve Em-94. IBDiM, Warszawa

1994.

Whytyczne techniczne oceny jdko grysow i zwiréw kruszonych produkowanych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przemmch do nawierzchni
drogowych. MK-CZDP 1984.



