skie Lipie 23.04.2010 r.

Dotyczy: Przetargu nieograniczonego na zadanie »Budowa kanalizacji sanitarnej w
Dankowie oraz wodociggu Albertéw-Chalkéw?.

Niniejszym informujemy Panstwa, iz na przedmiotowe postgpowanie przetargowe wplynely
nastepujace zapytania, na ktore obowiazuja nastepujace odpowiedzi:

Pytanie nr 1:
Czy w przypadku skladania oferty wspolnej, wadium wniesione przez jednego ze wspolnikow
tj. Lidera Konsorcjum, Zamawiajacy uzna za wniesione prawidlowo?

Odpowiedz:
Tak.

Pytanie nr 2:
Jaki system monitoringu przewiduje Zamawiajacy — jaki system nalezy zainstalowaé na
przepompowniach sciekow.

Odpowiedz: System monitoringu i wizualizacji przepompowni sciekow nalezy wykonaé w
technologii GPRS zgodnie z ponizszymi wskazéwkami:

1. Informacje podstawowe o systemie monitoringu :

System sklada si¢ z dwoch podstawowych elementow:
a) obiekt zdalny — przepompownia sciekow
- Wyposazony w: modul telemetryczny MT-101, ktéry pelni funkcje sterownika oraz
modemu
komunikacyjnego ze stacja monitorujacy

b) obiekt lokalny - stacja monitorujaca — Centrum Dyspozytorskie
- Wyposazony w: modul telemetryczny odbiorczy, komputer PC wraz z systemem
operacyjnym Windows XP Proffesional Edition, licencjonowane oprogramowanic

Informacje o stanach obiektow sg przesylane za pomoca GPRS do stacji monitorujgcej, ktora
wizualizuje wszystkie monitorowane obickty na ekranie komputera. Stacja monitorujaca
moze by¢ zainstalowana w dowolnym miejscu, pod warunkiem wystepowania zasiggu
wybranego operatora GSM.

2. System monitoringu ma speliaé ponizsze wymagania:

- System zdarzeniowo-czasowy — kazda zmiana stanu na monitorowanym obiekcie ma
powodowac wyslanie pelego statusu wej$é/wyjsé modutu telemetrycznego oraz
dodatkowo stacja monitorujaca ma zdalnie w okreslonych odstepach czasowych
wymusi¢ przestanie w/w statusu z danego obiektu. W momencie wystapienia



dowolnej zmiany stanu monitorowanego parametru (np. zalaczenie pompy, otwarcie
drzwi szafy sterowniczej, alarm suchobiegu, itd.) do stacji monitorujacej ma zostac
wystany aktualny stan obicktu (stany na wszystkich wejsciach i wyjsciach modutu
telemetrycznego). Dodatkowo niezaleznie od powyzszego, stacja monitorujaca ma
czasowo (np. co 1 godzing) odpytywa¢ moduly telemetryczne o ich aktualny stan
wejSE/wyjsc.

Gléwne okno synoptyczne - umozliwiajace podglad graficzny wszystkich
monitorowanych obiektow pod wzgledem:
l. wizualizacji poziomu $cickdw w  zbiorniku dla kazdej pompowni
indywidualnie

2. wizualizacja pracy dancj pompy dla kazde;] pompowni indywidualnie

3. wizualizacja awarii danej pompy dla kazdej pompowni indywidualnie

4. wizualizacja odstawienia danej pompy, pompa odstawiona nic jest zataczana w
automatycznym  cyklu = pracy przepompowni, dla kazdej pompowni
indywidualnie

5. wizualizacja alarméw na wszystkich przepompowniach w formie tabeli

alarmow biezacych, alarmy podawane z nastepujacymi informacjami: data
wystapienia alarmu, nazwa obiektu, typ alarmu, data ustapienia alarmu, w
Jakim czasie alarm zostal potwierdzony przez operatora co pozwala na szybka
analiz¢ monitorowanych stanéw przepompowni bez potrzeby przegladania
kolejnych okien synoptycznych przepompowni.

Funkcja ,,obiekty w kolumnie” — wyswietlana zawsze w lewej czescl programu
Ja y . g
.-pasek”, obrazujacy pracg/awari¢ danego obiektu.

Funkcja logowania/wylogowania operatoréw stacji monitorujgcej — pozwalajaca
na przypisanie odpowiednich kompetencji danemu operatorowi, np. operator o
najmniejszych kompetencjach ma posiadaé prawo tylko do przegladania obiektow bez
mozliwosci ich zdalnego sterowania, natomiast operator-administrator ma posiadac
pelne prawa dostgpu wraz z prawem zdalnego sterowania przepompownia.

Latwos¢  przechodzenia miedzy gtownym oknem synoptycznym, a oknami
poszezegolnych zestawdw za pomoca ..kliknigcia” na danym obiekcie graficznym lub
liscie obiektow.
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Gloéwne okno synoptyczne wizualizujace monitorowane obiekty.

Funkcja alarméw historycznych — umozliwiajaca przegladanie archiwalnych
zdarzen alarmowych na wszystkich lub wybranym monitorowanym obickcie za
dowolny okres czasu wraz z funkcja filtrowania w/g danego stanu alarmowego.
Dodatkowo ma podawa¢ informacje kiedy dany alarm zostal potwierdzony i przez

Jakiego operatora, a takze mozliwo$é wykonania wydruku sporzadzonego zestawienia.

Funkcja alarméw biezgcych — wizualizujaca w postaci tabeli wszystkie biezace
(niepotwierdzone) stany alarmowe z monitorowanych obicktoéw. W jednoznaczny
sposob identyfikujaca, czy dany alarm jest aktywny na obiekcie (kolor: czerwony-
alarm krytyczny), czy juz ustapit (kolor: zielony). Po potwierdzeniu danego alarmu
przez operatora ma on zosta¢ umieszczony w pamigei systemu, aby moznabylo go
przegladac za pomoca funkcji alarméw  historycznych. Dodatkowo w momencie
wystapienia stanu alarmowego na dowolnej pompowni aktywujacy sie sygnat
dzwickowy. Kktory mozna bedzie wylgezy¢  po  potwierdzeniu  wszystkich
niepotwierdzonych alarméw biezacych, co pozwoli na wykonywanie przez operatora
innych czynnosci niezwigzanych ze stacjg monitorujaca, np. obstuga oczyszczalni.

Baza danych - zapis wszystkich odebranych danych w bazie danych SQL wraz z
narzgdziem do jej przegladania oraz cksportowania do pliku csv, ktory jest
obstugiwany przez arkusz kalkulacyjny MSExcel.

Kontrola poljczenia stacji monitorujacej z monitorowanymi pompowniami -
informujaca operatora o braku komunikacji z monitorowanym obicktem wraz z
podaniem dokladnego czasu zerwania polaczenia.



- Kontrola dostgpu do monitorowanego obiektu — rozbrojenie/uzbrojenie obicktu za
pomocg stacyjki (lokalnie) lub funkcji rozbrojenia/uzbrojenia (zdalnie ze stacji
monitorujacej). W momencie rozbrojenia obiektu nie maja by¢ wysylane z nicgo
sygnaly alarmowe — funkcja testowania obiektu bez przesylania falszywych informacji
oraz dodatkowo pozwalajaca na oszezednoéé w ilodei wyslanych/odebranych danych
GPRS — oszezednosé w kosztach eksploatacji.

- Alarm wlamania - wywolanie na stacji monitorujacej alarmu wlamania do obiektu
powinna nastgpowa¢ po okreslonym czasie od otwarcia szafy sterowniczej 1 nie
rozbrojeniu obiektu. Alarm nie moze ulega¢ skasowaniu po czasic. Wymog zdalnego
kasowania przez operatora, w ten sposéb informujac go o swoim wystapieniu.

- Funkcja zdalnego wylaczenia sygnalizacji alarmowej d’7wickowo-optycznej z
poziomu stacji monitorujacej.
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- Dodatkowo monitorowane muszg by¢ nastgpujgce sygnaly:
a) Praca Rgczna / Automatyczna
b) Obecnosé / Brak napiecia zasilania
¢) Sygnal alarmowy $wietlny
d) Sygnal alarmowy dzwigkowy
¢) Poziom scickow w zbiorniku na podstawie sygnatu z sondy hydrostatycznej
f) Przeplyw chwilowy na podstawie sygnatu z przeptywomierza
g) Praca/Stop pompynr 112
h) Awaria pompy nr 112
1) Sygnalizator suchobiegu
1) Sygnalizator przelewu
k) Pomiar pradu pobieranego przez pompy
1) Potwierdzenie zalaczenia stycznika pompy

- Funkcja od$wiezenia obiektu — umozliwiajaca na zyczenie operatora przestanie do
stacji monitorujacej aktualnego statusu wejsé/wyjsé modutu telemetrycznego danej
przepompowni.



Funkcja od$wiezenia zegaréw - umozliwiajaca na zyczenic operatora przestanie do
stacji monitorujacej aktualnych danych odnoénie czasu pracy 1 ilosci zalgczen danej
pompy. Informacje te musza by¢ przechowywane lokalnie w pami¢ci modutu
telemetrycznego, a nie w stacji monitorujacej (zabezpieczenie przed utrata danych w
momencie wylaczenia stacji).

Funkcja kasowania zegaréw — operator musi mie¢ mozliwosé wyzerowania zegarow
Czasu pracy pomp wraz z licznikami ilosci zalaczen w celu dokonania analizy
CZasowej pracy pompowni np. rownomiernego zuzycia pomp w ciggu miesiaca.

Zdalne zalgczanie/wylgczanie pomp.

Funkcja odiaczenia/podigczenia pompy — pozwalajaca na zdalne .poinformowanie™
sterownika o odlaczeniu/podtaczeniu danej pompy, co wiaze si¢ z nie/uwzglednianiem
danej pompy w cyklu pracy pompowni, np. jezeli pompa zostanie zdalnie odlaczona,
to sterownik nie uwzgledni jej w cyklu pracy pompowni i zawsze zalaczy pompe,
ktora fizycznie wystepuje na obiekcie.

Funkcja zdalnej zmiany pozioméw pracy pomp — mozliwosé zdalnej (ze stacji
monitorujgcej) zmiany poziomu zalaczania, wylaczania pomp oraz poziomu
alarmowego — przy zastosowaniu sondy hydrostatycznej.

Funkcja ,,pomiaru poziomu” — wizualizuje aktualny poziom medium w zbiorniku w
centymetrach.

Funkcja ,,pomiaru pradu” — wizualizuje aktualny prad pobierany przez pompy w
amperach, oraz aplikacja wizualizuje prad nominalny urzadzenia (pompy) podany
przez producenta.

Funkcja ,Alarm czasu pracy pompy” — uzytkownik ma posiada¢ mozliwos¢
ustalenia jednostajnego czasu pracy, po przekroczeniu ktérego zalgczany bedzie
alarm, sygnalizujacy o zbyt dlugiej pracy pompy (np. duzy naplyw Sciekow
[nielegalny zrzut $ciekow], zapchanie pompy).

Funkcja ”Alarm parametréw pracy” — uzytkownik moze ustawiaé parametry typu:
poziom, przeptyw. prad pompy. Po przekroczeniu wartosci granicznych wyzwalany
bedzie alarm, ktory poinformuje o nietypowym zachowaniu pompowni.

Funkcja blokady wyslania kilku rozkazéw — operator w danej chwili moze
wykona¢ tylko jeden rozkaz (np. zalacz pompe nrl). Po potwierdzeniu tego rozkazu
moze wykona¢ kolejny. Bedzie to zabezpieczenie przed wysytaniem nadmiernej ilosci
rozkazow w jednej chwili.

Wykresy szybkiego podgladu — pozwalajace na podglad: pracy, spoczynku, awarii
dwoch pomp: cisnienia; przeplywu w okresie ostatnich 2 godzin.



FRACA POMPY AWARIA POMPY

1004

Pomga 1
1604

Pompa 2
4im

POZIOM

Pazom
FO000 m34

Przephyw

17:5955 181355 183355 185955 191355 183355 195855

PRZEDZIIAL CIZASU

- Trendy historyczne — mozliwos¢ sporzadzania wykresow: stanu pomp. cisnienia,
przeptywu na dokladnej skali czasu w wybranym okresie historycznym oraz
wykonanie wydruku sporzadzonego wykresu.

- Raporty - mozliwos¢ sporzadzania raportow odnoscic: czasu pracy, ilosci zalaczen,
tlosci awarii, czasu awarii pomp w wybranym okresie historycznym wraz z
wykonaniem wydruku sporzadzonego zestawienia.

- Opis obiektu — okno, stuzgce jako dziennik pracy pompowni

- SMS - Dodatkowo system ma pozwala¢ na wysylanic wiadomosci SMS pod
wskazany numer telefonu w momencie zaistnienia stanéw alarmowych na w/w
obiektach

- Internet [opcja] — przy rozbudowie oprogramowania mozliwos¢ monitorowania i
zdalnego sterowania obiektami poprzez sie¢ Internet

3. Parametry oferowanej stacji bazowej, nie gorsze niz :
- obudowa MIDI Tower Harry ATX 350W
- procesor Intel pontium dual core 1,8 GHz
- ptyta glowna gigabyte 945 GZM S2
- HDD 160GB Hitachi Deskstar 7K160
- nagrywarka DVD samsung x 20
- DDR2 1 GB Kingston KVR667DSN5/1G
- Monitor BenQ 21.5” LCD E2200HDA
- UPS eaton PW5110 500VA
- Windows XP professional PL OEM
- klawiatura Chicony standard
- mysz logintech S96
- modem GPRS

4. Specyfikacja rozdzielnicy - dla sterowania przepompownig $ciekow.
a. Obudowa szafy sterowniczej:
- wykonana z tworzywa sztucznego IP 65
- Wyposazona w drzwi wewngtrzne z tworzywa sztucznego, na ktorych sg
zainstalowane (na sitodruku obrazu pompowni): kontrolki: poprawnosci zasilania.



awarii ()"(“)]I1€j. awarii pompy nr 1, awarii pompy nr 2, pracy pompy nr 1, pracy
pompy nr 2: wylgeznik glowny zasilania, ptzeh{uzm]\ trybu pracy pompowni
(R(gczna — 0 — Automatyczna): przyciski Startu i Stopu pompy w trybic pracy
recznej; stacyjka z kluczem

o wymiarach min.: 800(wysokos¢)x600(szerokoscé)x300(gtebokosé)

wyposazona w plyte¢ montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm
wyposazona w ¢o najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych
posadzona na cokole plastikowym, umozliwiajacym montaz/demontaz wszystkich
kabli (np. zasilajacych, od czujnikéw pltywakowych i sondy hydrostatycznej. itd.)
bez koniecznosci demontazu obudowy szafy sterownicze;j

b. Urzgdzenia elektryczne:

modul telemetryczny GSM/GPRS posiadajgcy co najmniej wyposazenie i
mozliwosci wymienione w podpunkcie ¢)

czujnik poprawnej kolejnosei 1 zaniku faz

uklad grzejny SOW wraz z elektronicznym termostatem

czteropolowe zabezpieczenie klasy C

przekladnik pradowy do monitorowania pradu pompy

wylacznik réznicowo-pradowy czteropolowy 63A

wylacznik gtowny sie¢-agregat 60A

gniazdo agregatu 32A/5P w zabudowie tablicowej

gniazdo serwisowe 230V/10A wraz z jednopolowym wylacznikiem nadmiarowo-
pradowym klasy B10

gniazdo serwisowe 400V/32A/SP zabezpieczone czteropolowym wylgcznikiem
nadmiarowo-pragdowym

gniazdo 24V

wylacznik silnikowy, jako zabezpicczenic kazdej pompy przed przecigzeniem i
zanikiem napigcia na dowolnej fazie zasilajacej

stycznik dla kazdej pompy

jednopolowy wylacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujace;j

zasilacz butorowy 24 VDC/1 A wraz z uktadem akumulatorow

syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu
dzwiekowego 1 optycznego

przetacznik trybu pracy (Rgczna — 0 — Automatyczna)

wylacznik krancowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

hermetyczny wylacznik krancowy otwarcia wlazu przepompowni

stacyjka umozliwiajaca rozbrojenia obiektu

oswietlenie wewnetrzne szafy

wylacznik grzybkowy bezpieczenstwa

sonda hydrostatyczna z wyjsciem pradowym (4-20mA) o zakresie 0-4m H20 wraz
z dwoma ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy) oraz z tancuchem ze stali
nierdzewne]

antena typu YAGI dla sygnalu GPRS modutu telemetrycznego (w przypadku
wysokiego poziomu mocy sygnalu GSM wystarczy zastosowanie anteny typu
Telesat2 — w ksztalcie ,krazka™ z montazem na obudowie szafy sterowniczej)

Dla mocy > 5,5kW - rozruch soft-start;

o Sterowame w oparciu o modul telemetryczny GSM/GPRS, do ktérego wchodza
nastgpujgce sygnaly (UWAGA!!! Wszystkie sygnaly binarne powinny by¢
wyprowadzone z przekaZznikéw pomocniczych):

*  Wejscia (24VDC):



tryb pracy (Regczny/Automatyczny)

zasilanie na obiekeie (Wlaczone/Wylaczone)

awaria pompy nr 1 — kontrola termika pompy i wylacznika silnikowego

awaria pompy nr 2 — kontrola termika pompy i wylacznika silnikowego

kontrola otwarcia drzwi pompowni

kontrola ptywaka suchobicgu

kontrola plywaka alarmowego — przelania

kontrola rozbrojenia stacyjki

sygnal z sondy hydrostatycznej (4-20 mA) odbezpieczony bezpiecznikiem (32mA)

= Wyjscia (zataczanie przekaznikoéw napigciem 24VDC)
zataczanic pompy nr 1
zalaczenie pompy nr 2
zalaczenie sygnatu dzwigkowego syrenki alarmowej 1 sygnatu optycznego

d. Rozdzielnia Sterowania Pomp zapewnia:

naprzemienng pracg pomp

kontrole termikow pompy i wylacznikow silnikowych

funkcje czyszczenia zbiornika spompowanie $cickow ponize] poziomu
suchobiegu — tylko dla pracy recznej

w momencie awarii sondy hydrostatycznej, pracg pompowni w oparciu o sygnat z
dwoch ptywakow

e. Wytyczne odnos$nie wyposazenia i mozliwo$ci modulu telemetrycznego
GSM/GPRS:

Sterownik pracy przepompowni swobodnic programowalny z wbudowanym
modutem nadawczo-odbiorczym GPRS/GSM
8 wejs¢ binarnych
8 wyjs¢ binarnych
2 wyjscia analogowe o zakresie pomiarowym 4...20 mA
Port szeregowy RS 232
Port szeregowy RS 232/422/485 optoizolowany
Wejscia licznikowe
Sterownik powinien posiada¢ synoptyke o wejsciach i wyjsciach
Stopien ochrony 1P40
Modul Dual Band GPRS/GSM EGSM900/1800
Napigcie state 24V
Wyijscie antenowe
Gniazdo karty SIM
Panel czotowy sterownika wyposazony w diody informujace o:
= stanach wejs$¢ i wyjs¢ binarnych
» zasiegu sieci GSM — minimum 3 diody
* poprawnodci zasilania sterownika
= o prawidlowosci zalogowania sig¢ sterownika do sieci GPRS

Mozliwosci:
~ Wysylanie zdarzeniowe petnego stanu wejs¢ i wyjs¢ modutu telemetrycznego do

stacji monitorujacej w ramach ustugi GPRS dowolnego operatora GSM



— Wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania
stanéw alarmowych na obiekcie
Sterowanie praca obiektu — przepompowni na podstawie sygnatu z plywakow i
sondy hydrostatyczne)

szafa posiada Certyfikat Zgodnosci CE
oraz Certyfikat ze znakiem bezpieczenstwa ,,B”

Szafa sterownicza umozliwia monitorowanie i zdalne sterowanie pracg pompowni w
technologii GPRS z poziomu zainstalowanej stacji monitorujgcej.

Pytanie 3:

Prosz¢ o ponowne zamieszcezenic na stronie internetowej Zamawiajacego 3 strony Przedmiaru
robot na wodociag Albertow-Chatkow, gdyz po rozkompresowaniu dwoch plikow z
Przedmiarami tylko tej strony przedmiaru nic mozna otworzyc.

Odpowiedz:
Zamiescilismy ponownie 3 strong przedmiaru.

Pytanie 4:

Zgodnie z Projektem przytacza wodociggowe nalezy wykonac¢ poprzez zamontowanie
nawiertek na sieci wodociggowej, natomiast z Przedmiaréw robot wynika, 1z trzeba
zastosowac tréjniki — prosimy o wyjasnienic rozbieznoscl.

Odpowiedz:

Ninicjszym wprowadzamy nast¢pujaca zmiang do przedmiaru:

W P.I"rdeIlliill'Z&‘ robot na wodociag \’\'}"k]‘(:b'“la si¢ tresc p(}'/.),-’cji 1,11 na stronie | wprm-va(iza_]qc
nowe nastgpujgcee zapisy:

L.p.— 1.11; normatyw — KNR 2-18 0902-02: o opisie i wyliczeniu: podlgcz. instalacji do
sieci wodocigg. — nasady rurowe (opaski) na istniejacych rurociggach o Srednicy 100mm
ze skrzynkg i obudowg do zasuwy: j.m. — szt.: poszcz. 14; razem — 14.

Ninicjszym powyzej wprowadzone zmiany sa dla Oferentow wigzace.




