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"PROJKONS” ZAKLAD USLUGOWO — HANDLOWY Brymora Jarosta
42-200 CZESTOCHOWA UL. CHEEMORNSKIEGO 13

Budowa sieci dr6g gminnych wraz z odwodnieniem

OBIEKT stanowigcych ulice: Dolna, Le$na, Topolowa, Jaworowa,
Klonowa, Lipowa w miejscowosci Lipie
RYSUNEK Przekroje poprzeczne ulicy Klonowej PODPIS
mgr inz. Marcin Wofek
OPRACOWAL
inz. Ryszard Sidorowicz
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